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Nuestros productos estan desarrollados para alcanzar los mas altos estandares de calidad,
funcionalidad y disefio. Esperamos que disfrute de su nuevo robot aspirador DIABOLO de PALSON.

INSTRUCCIONES IMPORTANTES

El robot aspirador esta recomendado exclusivamente para su uso en interiores. Puede emplearse
para limpiar entre otras, las superficies de suelos de madera, lindleo, baldosas y moquetas de grosor
fino 0 medio. Con el fin de que pueda sacar el maximo provecho posible de su robot aspirador, le
rogamos que lea este manual de funcionamiento con atencion.

1. Antes de poner en funcionamiento el robot aspirador, asegurese de que la bateria esté
completamente cargada.

2. Pulse el boton de 1/0 (11). Hay tres botones de inicio (9): S, My L (pequefio, mediano y grande) para
seleccionar el tamafio de habitacién que desee limpiar. A continuacion, se enumeran las dimensiones
de la habitacion y el tiempo de funcionamiento correspondientes:

S 10-15 m2 30 minutos
M 15-25 m2 40 minutos
L mas de 25 m2 60 minutos

3. Si no desea que su robot aspirador limpie una
zona que esté fuera del area de limpieza deseada,
coloque la unidad de pared virtual (1) en el lugar
adecuado.

|Ih"

4. Si pulsa un botdn de inicio incorrecto, debera
pulsar el otro botén de inicio en dos ocasiones .
Lo ideal es poner

para que el aparato comience a limpiar. la unidad de pared
virtual junto a la puerta

Para utilizar la unidad de pared virtual (1) observe el siguiente dibujo:

Luz de encendido Interruptor de

selector de alcance

Emisor de onda de

infrarrojos
Botdn de encendido )




La unidad de pared virtual (1) emplea dos pilas (LR20) para dividir la distancia de emision de infrarrojos
en tres opciones, tal y como se indica en el siguiente dibujo:

Mas de 7 metros
3-7 metros
0-3 metros

Puede seleccionar una de estas opciones en funcién de lo que desee limpiar.
ATENCION: Evite que la onda de infrarrojos apunte hacia los ojos.

5. Cuando pulse cualquiera de los tres botones de inicio (9), oira una breve melodia, a continuacion,
el robot aspirador comenzara a funcionar.

6. Puede estar funcionando durante 30-60 minutos para limpiar una habitacién de tamafio normal.
Cuando quede poca bateria, el indicador de nivel de bateria (8) se pondra en rojo y el sistema se
apagara automaticamente.

El robot aspirador es facil de usar y requiere un mantenimiento minimo tras su uso. Para garantizar
un rendimiento 6ptimo, siga siempre los siguientes procedimientos:

Limpieza del Depdsito extraible (10)
Hay dos procesos para eliminar las particulas y la suciedad del depdsito:
1. Vaciar el deposito extraible (10):
a)Apague el aparato.
b)Presione la pestafia del depdsito (10) y extraigalo como se muestra en las siguientes

ilustraciones:
= —
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c) Limpie el deposito (10).

2. Limpiar el filtro (5):
a) Coloque el depdsito (10) boca abajo.
b) Pulse el boton levemente, extraiga el filtro (5) como se muestra en el siguiente dibujo:
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Limpie la suciedad del filtro (5).
Coloque de nuevo el filtro (5) en el depdsito (10).

- -

e) Presione ligeramente la pestafia y vuelva a colocar el deposito (10) en el robot aspirador.

Limpie los cepillos principales (12) del robot aspirador.
1. Apague el aparato, retire el cable del adaptador y coloque el robot aspirador sobre una superficie
plana con la parte inferior hacia arriba.

2. Utilice un destornillador de estrella para extraer el tornillo de fijacion de la derecha, a continuacién,
extraiga el cepillo principal (12), el cepillo de goma y el conector de cepillos juntos, como se
muestra en los siguientes dibujos:

.~ :“al Conector de cepillos

Ny
L L
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3. Limpie la camara en la que se encuentra el cepillo y los residuos que haya en el cepillo y el cepillo
de goma.

4. Elimine la suciedad existente en el eje y el soporte de metal del conector y en los cepillos (puede
que no sea necesario realizar esta operacion tras cada uso) seglin se muestra en los siguientes
dibujos. Si es necesario, aplique un poco de lubricante.

e _.-_.L! ’
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5. Vuelva a poner el conector de cepillos y los propios cepillos en su sitio y apriete el tornillo.




Limpieza de la tapa de entrada del robot aspirador (13)

1) Apague el aparato. Ponga el robot aspirador boca arriba sobre una superficie plana.

2) Coloque la tapa de entrada del robot aspirador (13) seglin se muestra en el siguiente dibujo.

3) Limpie la Tapa de entrada del robot aspirador (13) y el mecanismo con forma de ventilador para
asegurar una correcta ventilacion.

4) Lleve con cuidado las lenglietas de articulacion de la tapa de entrada del robot aspirador hasta
sus orificios correspondientes.

TR
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Carga

El robot aspirador tiene que recargarse después de cada uso. El cargador estad disefiado para un
voltaje de 230V (los voltajes son diferentes en algunos paises), y una frecuencia de 50/60 Hz, es
pequefio, ligero y estable, ademas de estar especialmente disefiado para nuestro robot aspirador, por
lo que le rogamos que no utilice otros cargadores para la recarga.

Método de recarga

1.
2.

Apague el aparato. Coléquelo en un lugar seguro.

En el lado derecho del robot aspirador, hay una conexion y un indicador de recarga. El periodo
total de recarga es de 4-5 horas aproximadamente.

Durante el proceso de recarga, el indicador del robot aspirador estara encendido, indicando que
el aparato se esta cargando con normalidad. A las 4-5 horas, la bateria estara completamente
cargada, y el cargador debera desenchufarse.

Desenchufe el cargador en su debido momento para evitar que una sobrecarga pueda afectar a
la duracion de la bateria.

ATENCION

1.

El cargador (2) incluido con esta unidad presenta unas determinadas caracteristicas, como un
amplio voltaje, estabilidad y fiabilidad para su uso especifico con la bateria recargable de esta
unidad. Por tanto, no mezcle la bateria recargable (15) y el cargador con otros productos.

Para ampliar la vida util de la bateria, carguela durante 8-9 horas tras su primer uso o si vuelve a
utilizarla después de un periodo muy largo de inactividad.
Labateriaalcanzarasunivelderendimiento 6ptimocuandoserealicen2-3ciclos completosdecarga
y descarga.

Método de sustitucion del cepillo lateral (4)
Observe el siguiente dibujo para seguir el método de sustitucién adecuado.
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1. Extraiga los dos tornillos como se muestra en la Fig. 1.

2. Como se muestra en la Fig. 2, gire el cepillo lateral (4) hasta que pueda insertar el destornillador,
afloje el tornillo, extraiga el cepillo usado y cambielo por uno nuevo.

3. Monte el cepillo y la tapa inferior en el orden inverso.

Eleccion de trayectoria inteligente
El robot aspirador esta controlado de manera inteligente para que funcione eficazmente y evite
cualquier obstaculo o incluso para que no se caiga de una mesa, de una escalera 0 camino.

ATENCION: Elimine los objetos pequefios como jarrones, papeleras pequefias, etc, que podrian
caerse durante la limpieza, por lo que deben quitarse antes de que el robot aspirador comience a
funcionar.

Tenga en consideracion los siguientes puntos:

1. Si esta encendido pero se apaga después de que suene la melodia, puede indicar que hay poca

bateria y sera necesario cargar el aparato.

No utilice el robot aspirador en moquetas gruesas.

3. Evite usar el robot aspirador en lugares donde haya objetos como ropa, cables, toallas, efc...
que puedan enredarse en los cepillos del robot aspirador.

4. Sino se ha utilizado durante un periodo largo de tiempo, debe cargarse por completo.

N
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5. Después de utilizar el robot aspirador durante un periodo largo de tiempo, utilice un pafio seco

para limpiar la parte superior e inferior.

ATENCION: Para que su robot aspirador le ofrezca un mejor servicio, lea la siguiente descripcion
sobre los métodos correctos para la resolucion de problemas:

1.

Cuando la rueda frontal del robot aspirador se caiga del borde de la escalera, utilice el cepillo
de limpieza (17) o un trapo seco para eliminar el polvo en el cabezal del sensor (14) inferior del
paragolpes frontal.

Cuando el robot aspirador sufre una interrupcién de suministro durante el proceso de limpieza, si

todos los indicadores luminosos S/M/L siguen encendidos, indicara que el robot esta trabajando

con anormalidad. El método de resolucién de problemas detallado es el siguiente.

a. Apague el aparato, gire el robot aspirador, compruebe el interior del cepillo central para observar
si hay cualquier acumulacién o una pelusa grande que esté bloqueando la rueda del cepillo
central, extraiga la suciedad y el aparato podra volver a funcionar correctamente.

b. Compruebe que no haya una acumulacion de suciedad introduciéndose en el interior de las
ruedas derechalizquierda. Si la hubiera, gire la rueda para eliminar la suciedad y, a continuacién,
la unidad podra funcionar correctamente.

c. Cuando el depdsito esté lleno, vacielo para mejorar la eficacia del aparato y evitar que una
sobrecarga en el funcionamiento del mismo tenga como consecuencia un proceso de apagado
de seguridad.

Cuando el robot aspirador rota a su posicion original, compruebe si hay una acumulacion de suciedad

en la rueda derecha o izquierda. Elimine las particulas atascadas en el interior.

Si la unidad de pared virtual no desempefia su funcién de bloqueo, coléquelo correctamente;

cuando el indicador verde parpadea continuamente, cambie la pila de la unidad de pared virtual.

No deje que los nifios bloqueen el paso del robot aspirador, y no lo tire por las escaleras para evitar

dafios innecesarios al robot aspirador.

Este producto no esta permitido para uso infantil u otras personas sin asistencia o supervision

si su estado fisico, sensorial 0 mental le limita de usarlo con seguridad. Los nifios deberian ser

supervisados para asegurar que no juegan con dicho producto.

Si el cable de alimentacién esta dafiado, debe ser sustituido por el fabricante o su servicio técnico

autorizado o por un técnico cualificado con tal de evitar un peligro.

PROTECCION MEDIOAMBIENTAL
Los productos eléctricos desechados no deben eliminarse con la basura doméstica. Este aparato debe
llevarse a su centro de reciclaje local para un tratamiento seguro.

Gracias por demostrarnos su confianza al elegir uno de nuestros productos.
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Our products are developed to reach the highest standards of quality, functionality and design. We

hope you enjoy your new PALSON DIABOLO robotic vacuum cleaner.

IMPORTANT INSTRUCTIONS

The robotic vacuum is recommended exclusively for indoor use. It is suitable for hardwood floors,
linoleum, tile and shallow or medium carpets. To make sure you get the most out of your robotic

vacuum, please read this instruction manually carefully.

1. Before starting your robotic vacuum, make sure the battery is fully charged.

2. Pressi/O (11). There are three start buttons (9): S, M and L (small, medium and large) for selecting
the size of the room you want to clean. Room dimensions and the corresponding operating times are

shown below:
S 10-15 m2 30 minutes
M 15-25 m2 40 minutes
L over 25 m2 60 minutes

3. Ifyou want your robot to avoid a certain area, place
the virtual wall (1) in the appropriate location.

4. Ifyou press the wrong start button, press the correct
button twice to make the device start cleaning.

To use the virtual wall unit (1), follow this diagram:

Ideally the virtual wall
should be placed next
to the door

Power light

Power button

. {..'r

b

Range selector

Infrared emitter
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The virtual wall unit (1) uses two batteries (LR20) to divide the infrared emission distance into three
options, as shown in the following diagram:

Over 7 metres
3-7 metres
0-3 metros

Select one of these options according to what you want to clean.
CAUTION: Do not look at the infrared light.

5. After pressing one of the three start buttons (9), you will hear a sound and the vacuum will start
working.

6. The device will take 30-60 minutes to clean a regular sized room. When the battery is running low,
the battery level indicator (8) will turn red and the system will switch off automatically.
The robotic vacuum is simple to use and requires minimal maintenance. To guarantee optimum
performance, always follow these steps:

Cleaning the removable tank (10)
There are two ways to remove dust and dirt from the tank:
1. Empty the removable tank (10):
a) Turn off the device.
b) Depress the tab on the tank (10) and remove it as shown in the following diagrams:

. — e —
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c) Clean the tank (10).

2. Clean the filter (5):
a) Place the tank (10) upside down.
b) Lightly press the button and remove the filter (5) as shown in the following diagram:

13
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c) Clean the dirt from the filter (5).
d) Replace the filter (5) into the tank (10).

e) Press down the tab lightly and reinsert the tank (10) into the robotic vacuum.

Cleaning the main brushes (12) on the robotic vacuum.
1. Turn off the robotic vacuum and place it upside down on a flat surface.

2. Use a star-head screwdriver to remove the right attachment screw, then remove the main brush
(12), rubber brush and brush connector, as shown in the following diagrams:

Brush connector

3. Clean the brush chamber and remove any detritus from the brush and rubber brush.
4. Clean off any dirt found on the shaft, the metal connecting bracket and on the brushes (this may
not be necessary after every use) as shown in the following diagrams. Apply lubricant if necessary.

5. Reinstall the brush connector and brushes and tighten the screw.

14



Cleaning the robotic vacuum inlet cover (13)

1) Turn off the device. Place the robotic vacuum upside down on a flat surface.

2) Place the robotic vacuum inlet cover (13) as shown in the following diagram.

3)Clean the robotic vacuum inlet cover (13) and the fan-shaped mechanism to ensure correct
ventilation.

4) Carefully seat the connecting tabs on the robotic vacuum inlet cover in their corresponding holes.

i S
1 Ii:" ="
M= fl
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Recharging

The robotic vacuum must be recharged after each use. The light, robust charger is designed for 230V
outlets (voltages differ from country to country) with a frequency of 50/60 Hz. It is especially designed
for our robotic vacuum; please do not charge the device with any other charger.

How to recharge

1.

Turn off the device. Put it in a safe place.

2. On the right hand side of the device there is a socket and a recharging light. Total recharging time
is around 4-5 hours.

3. When recharging, the robotic vacuum indicator light will turn on, indicating that the device is
charging correctly. After 4-5 hours, the battery will be fully charged and the charger should be
unplugged.

Once fully charged, unplug the charger to avoid overloading the battery which may affect its
working life.

CAUTION

1. The charger (2) supplied with this unit is designed with a particular voltage, stability and reliability
and is to be used exclusively with the rechargeable battery provided. Do not use the rechargeable
battery (15) or charger with other products.

2. To prolong the working life of the battery, charge it for 8-9 hours after its first use or when reusing
it after a long period of inactivity.

3. The battery will reach its optimum performance level after 2-3 full drainage and recharging cycles.

15
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Side brush replacement (4)
Study the following diagram to ensure correct replacement.

a &

Il

.
)

il

1. Remove the screws as shown in Fig. 1.

2. As per Fig. 2, rotate the side brush (4) until you can insert a screwdriver, the loosen the screw,
remove the used brush and replace it with a new one.

3. Assemble the brush and bottom cover in reverse order.

Intelligent guidance
The robotic vacuum is intelligently controlled for efficient operation and to avoid obstacles, as well as
to prevent it from falling over, off a table or down stairs.

NOTE: Before using the robotic vacuum, remove any small objects such as containers, small paper
bins, etc. from its path that are likely to fall over during cleaning.

Take the following points into consideration:

1. If the system is running but switches off after the tone sounds, the battery may be low and the
device needs charging.

2. Do not use the robotic vacuum on thick rugs.

3. Avoid using the robotic vacuum in places where clothing, cables, towels, etc. are likely to become
tangled in its brushes.

16



4.
5.

If the device is unused for a long period of time, it must be fully charged.
After prolonged use, clean the top and bottom of the robotic vacuum using a dry cloth.

NOTE: To ensure the best possible use of the robotic vacuum, read the following description on correct
troubleshooting methods:

1.

2.

If the front wheel of the robotic vacuum falls over the edge of a staircase, use the cleaning brush
(17) or a dry cloth to remove the dust build-up from the bottom sensor (14) on the front bumper.
If the power to the robotic vacuum is cut off during cleaning and all S/M/L light indicators are on,
the robot is not functioning correctly. Follow these steps to resolve the problem:

a. Turn off the robotic vacuum and turn it over, checking inside the central brush for any large fluff
build-ups that may be blocking the central brush wheel, and remove all dirt. The device should
now be working correctly.

b. Check for any built-up dirt inside the right/left wheels. If present, turn the wheel to remove the
dirt; the device should now work correctly.

c¢. When the device is full, empty it to improve its efficiency and to prevent overloading during use,
resulting in a safety shut-off.

When the robotic vacuum rotates back to its original position, check for any built-up dirt in the right

and left wheels. Remove any debris stuck inside.

If the virtual wall unit is not locking properly, make sure the robot is correctly fitted; if the green

indicator is flashing continuously, change the battery in the unit.

Do not allow children to obstruct the path of the robotic vacuum, and avoid unnecessary damage

caused by throwing it down stairs.

This product may not be used by minors or other unsupervised persons who, due to physical,

sensorial or mental conditions, are unable to use it safely. Children must be supervised at all times

to ensure they do not use the product as a toy.

If the power cable is damaged, for safety reasons it must be replaced by the manufacturer or its

authorised technical support service, or by a qualified technician.

ENVIRONMENTAL PROTECTION
Used electrical products must not be discarded with household waste. This device must be taken to a
local recycling centre for safe disposal.

Thank you for purchasing one of our products.

17



Nos produits sont développés pour répondre aux standards les plus stricts en matiere de qualité, de
fonctionnalité et de design. Nous espérons que vous profiterez au maximum de votre nouveau robot
aspirateur DIABOLO de PALSON.

INSTRUCTIONS IMPORTANTES

Le robot aspirateur est recommandé exclusivement pour un usage a l'intérieur. Vous pouvez I'utiliser pour
nettoyer, en autres surfaces, les sols en bois, linoléum, carrelage et moquettes d’une épaisseur fine a
moyenne. Pour tirer le meilleur rendement de votre robot aspirateur, nous vous prions de lire attentivement
ce manuel d'utilisation.

1. Avant d'allumer le robot aspirateur, assurez-vous que la batterie est complétement chargée.
2. Appuyez sur le bouton I/O (11). Il y a trois boutons de mise en service (9): S, M et L (Small, Medium

et Large) selon la taille de la piece que vous souhaitez nettoyer. Voici les dimensions de la piece et le
temps de fonctionnement correspondant:

S 10-15 m2 30 minutes
M 15-25 m2 40 minutes
L plus de 25 m2 60 minutes

3. Si vous ne souhaitez pas que votre robot
aspirateur nettoie une zone qui se trouve hors de
la zone de nettoyage désirée, placez 'unité de
mur virtuel (1) a cet emplacement. £

4. Si vous appuyez sur le mauvais bouton de

mise en service, vous devrez appuyer deux fois | Le mieux cest encore

lautre bout d . . de mettre I'accessoire

sur l'autre bouton e‘ mise en service pour que de mur virtuel & coté
I'appareil commence a nettoyer. de la porte

Pour utiliser I'unité de mur virtuel (1) reportez-vous au dessin suivant:

Voyant d'allumage Interrupteur de

sélecteur de portée

Emetteur d'onde &

) infrarouges
Bouton de mise 9

en service
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L'unité de mur virtuel (1) fonctionne avec deux piles (LR20) pour diviser la distance d’émission des
infrarouges en trois options, comme indiqué sur le dessin suivant:

Plus de 7 métres
3-7 métres
0-3 metres

Vous pouvez sélectionner 'un de ces options en fonction de ce que vous souhaitez aspirer.
ATTENTION: évitez d'orienter le signal a infrarouges vers les yeux.

5. Lorsque vous appuyez sur 'un des trois boutons de mise en service (9), une bréeve mélodie retentit
puis le robot commence a fonctionner.

6. |l peut aspirer pendant 30-60 minutes pour nettoyer une chambre de taille normale. Lorsque
la batterie est faible, I'indicateur du niveau de batterie (8) devient rouge et le systeme d'éteint
automatiquement.

Le robot aspirateur est facile a utiliser et aprés utilisation I'entretien est minime. Pour garantir un
rendement optimal procédez comme suit:

Nettoyage du réservoir amovible (10)
Il existe deux fagons d’éliminer les particules et la saleté du réservoir:
1. Pour vider le réservoir amovible (10):
a) Eteignez 'appareil.
b)Appuyez sur la languette du réservoir (10) et retirez-le comme indiqué dans les dessins

ci-dessous:
- | S——-—
e =)
__.'._.-': J P 5 #
o ' ol
O Iy
| o A e
o M

c¢) Nettoyez le réservoir (10).

2. Pour nettoyer le filtre:
a) Mettez le réservoir (10) la téte en bas.
b) Appuyez Iégérement sur le bouton, retirez le filtre (5) comme indiqué sur le dessin suivant;
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c) Retirez la saleté du filtre (5).
d) Remettez le filtre (5) en place dans le réservoir (10).

e)Appuyez légerement sur la languette et remettez le réservoir (10) en place dans le robot
aspirateur.
Nettoyez les brosses principales (12) du robot aspirateur
1. Eteignez I'aspirateur, retirez le cordon de I'adaptateur et mettez le robot aspirateur sur une surface
plane, la partie inférieure vers le haut.

2. Utilisez un tournevis cruciforme pour retirer la vis de fixation située sur la droite, puis retirez la
brosse principale (12), la brosse en caoutchouc et le connecteur de brosses comme indiqué sur
les dessins ci-dessous:

Connecteur de brosses

3. Nettoyez la chambre ou se trouve la brosse, ainsi que la saleté qui s’est déposée sur la brosse et
la brosse en caoutchouc.

4. Eliminez la saleté qui se trouve sur I'axe et le support en métal du connecteur et sur les brosses
(il nest pas toujours nécessaire de réaliser cette opération aprés chaque utilisation), comme
indiqué sur les dessins ci-dessous. Si nécessaire, appliquez un peu de lubrifiant.

5. Remettez le connecteur de brosses et les brosses dans leur emplacement et serrez la vis.
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Nettoyage du couvercle d’entrée du robot aspirateur (13)

1) Eteignez 'appareil. Mettez le robot aspirateur la téte en bas sur une surface plane.

2) Mettez le couvercle d’entrée du robot aspirateur (13) comme indiqué sur le dessin ci-dessous

3) Nettoyez le couvercle d’entrée du robot aspirateur (13) et le mécanisme en forme de ventilateur
pour garantir une bonne ventilation.

4) Entrainez doucement les languettes d'articulation du couvercle d’entrée du robot aspirateur
jusqu’aux orifices correspondants.

Al o Ty
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Charge

Il faut recharger le robot aspirateur aprés chaque utilisation. Le chargeur est congu pour un voltage
de 230V (les voltages sont différents dans certains pays), et une fréquence de 50/60 Hz. Il est petit,
léger et a été spécialement congu pour notre robot aspirateur c'est pourquoi vous ne devez pas utiliser
d’autres chargeurs pour charger la batterie de votre robot.

Méthode de chargement

1.
2.

Eteignez I'appareil. Mettez-le dans un endroit sir.

La connexion et l'indicateur de chargement se trouvent sur le c6té droit du robot. La durée totale
de recharge est de 4-5 heures environ.

L'indicateur du robot aspirateur est allumé pendant tout le processus de chargement, pour indiquer
que 'appareil est en cours de chargement. Au bout de 4-5 heures, la batterie est complétement
chargée et il faut alors débrancher le chargeur.

Débranchez le chargeur a ce moment I, pour éviter qu'une surcharge écourte la durée de vie de
la batterie.

ATTENTION

1.

Le chargeur (2) livré avec cette unité présente certaines caractéristiques, telles qu’un voltage
important, stabilité et fiabilité pour un usage spécifique avec la batterie rechargeable de cet
appareil. Par conséquent, ne mélangez pas la batterie rechargeable (15) et le chargeur avec
d’autres produits.

Pour prolonger la durée de vie de la batterie, chargez-la pendant 8-9 heures aprés la premiére
utilisation ou si vous la réutilisez apres une longue période d'inactivité.

La batterie atteindra son niveau de rendement optimal apres 3-3 cycles complets de chargement
et épuisement.
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Comment remplacer la brosse latérale (4)
Consultez le dessin ci-dessous pour connaitre la méthode de remplacement adéquate.

a &

Il

.
)

il

1. Retirez les vis comme indiqué sur la Fig. 1.

2. Puis comme indiqué sur la Fig. 2, faites pivoter la brosse latérale (4) jusqu’a ce que vous puissiez
introduire le tournevis, desserrez les vis, retirez la brosse usagée et remplacez-la par une neuve.

3. Remettez la brosse et le couvercle inférieur dans I'ordre inverse.

Choix de la trajectoire intelligente
Le robot aspirateur est controlé de fagon intelligente pour fonctionner efficacement et contourner
n'importe quel obstacle, et méme pour ne pas tomber d’une table, d’un escalier ou d’'un chemin.

ATTENTION: avant d’allumer le robot enlevez les petits objets tels que vases, corbeilles, etc. qui
peuvent tomber pendant I'aspiration.

N’oubliez pas que:

1. S'il s'allume mais s’éteint aprés que la mélodie ait retenti, cela peut indiquer que la batterie est
faible et qu'il faut recharger I'appareil.

2. Nutilisez pas le robot aspirateur sur des moquettes épaisses.

3. Evitez d'utiliser le robot aspirateur dans des endroits ol il y a des objets tels que linge, cables,
serviettes, etc... susceptibles de s’enrouler autour des brosses du robot aspirateur.
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4. Sivous n'avez pas utilisé le robot pendant une longue période, vous devrez le charger complétement.
5. Aprés avoir utilisé le robot aspirateur pendant une longue période de temps, nettoyez les parties

inférieure et supérieure avec un linge sec.

ATTENTION: pour que votre robot aspirateur soit plus efficace lisez attentivement les instructions pour
résoudre les problémes:

1.

Lorsque la roulette frontale du robot tombe du bord de I'escalier, utilisez la brosse de nettoyage
(17) ou un chiffon sec pour éliminer la poussiéere sur la téte du senseur (14) inférieur du pare-choc
avant.

En cas de coupure de courant lorsque I'aspirateur est en marche, si tous les voyants lumineux

S/M/L restent allumés, cela inique que le robot ne fonctionne pas normalement. Pour résoudre le

probléme, procédez comme suit :

a. Eteignez I'appareil, retournez le robot aspirateur, vérifiez 'intérieur de la brosse centrale vous
assurez qu'aucune accumulation de poussiére ne bloque la roulette de la brosse centrale. Si tel
est le cas, retirez-la et 'appareil fonctionnera correctement a nouveau.

b. Assurez-vous qu'il n'y ait aucune accumulation de poussiere a l'intérieur des roulettes a droite/
gauche. Sitel est le cas, tournez la roulette pour I'éliminer et 'appareil fonctionnera correctement
a nouveau.

c. Lorsque le réservoir est plein, videz-le pour améliorer le rendement de I'appareil et éviter une
surcharge qui déclenche le processus d’arrét de sécurité.

Lorsque le robot aspirateur revient a sa position d’origine, vérifiez qu'il n'y ait pas de saleté

accumulée dans la roulette droite ou gauche. Eliminez les particules coincées & l'intérieur.

Si 'unité de mur virtuel n'exerce pas sa fonction de blocage, placez-la correctement ; lorsque

I'indicateur vert clignote constamment, changez la pile de I'unité de mur virtuel.

Ne laissez pas les enfants bloquer le passage du robot et ne le lancez pas dans les escaliers pour

éviter de 'endommager.

Ce produit ne doit pas étre utilisé sans surveillance ou supervision par un enfant ou toute autre

personne dont I'état physique, sensoriel ou mental mette en danger sa sécurité. Les enfants

devraient étre surveillés pour s’assurer qu'ils ne jouent pas avec ce produit.

Si le cable d'alimentation est endommagé, il doit &tre remplacé par le fabricant, son service aprés-

vente autorisé ou par un technicien qualifié afin d’écarter tout danger.

PROTECTION DE L'ENVIRONNEMENT
Les produits électriques ne doivent pas étre jetés avec les ordures ménagéres. Cet appareil doit étre
porté au centre de recyclage le plus proche de votre domicile afin d’étre recyclé correctement.

Nous vous remercions de votre confiance, pour avoir choisi 'un de nos produits.
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Os nossos produtos foram desenvolvidos para atingirem os mais altos niveis de qualidade,
funcionalidade e concepgéo. Esperamos que desfrute do seu novo robd aspirador DIABOLO
da PALSON.

INSTRUGOES IMPORTANTES

Recomenda-se que o robd aspirador seja exclusivamente utilizado no interior. Pode ser utilizado para
limpar, entre outras, as superficies de chao de madeira, lindleo, ladrilhos e alcatifas de espessura fina
ou média. Solicitamos que leia atentamente este manual de funcionamento para poder tirar 0 maximo
proveito possivel do seu robd aspirador.

1. Antes de p0r o robd aspirador em funcionamento, certifique-se de que a bateria esta totalmente
carregada.

2. Pressione o botdo de I/0 (11). Ha trés botdes de inicio (9): S, M e L (pequeno, médio e grande) para
seleccionar o tamanho do quarto que deseja limpar. Enumeram-se em seguida as dimensodes do
quarto e os respectivos tempos de funcionamento:

S 10-15 m2 30 minutos
M 15-25 m2 40 minutos
L mais de 25 m2 60 minutos

3. Se nado desejar que o seu robd aspirador limpe
uma zona que esteja fora da area de limpeza
desejada, coloque a unidade de parede virtual (1)
no lugar adequado.

1y

4. Se pressionar um botdo de inicio incorrecto,
devera pressionar o outro botdo de inicio duas 0 ideal é colocar a

vezes para que o aparelho comece a limpar. unidade de parede
virtual junto a porta

Para utilizar a unidade de parede virtual (1) observe o desenho seguinte:

Luz de ligacao Interruptor de

selector de alcance

Emissor de onda de
infra-vermelhos

Botéo de ligagéo
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A unidade de parede virtual (1) utiliza duas pilhas (LR20) para dividir a distancia de emissao de infra-

vermelhos em trés opgdes, tal como indicado no desenho seguinte:

Pode seleccionar uma destas opgdes em fungéo do que deseja limpar.
ATENCAO: Evite que a onda de infra-vermelhos aponte para os olhos.

5.

Limpeza do Deposito amovivel (10)
Ha dois processos de eliminagao das particulas e da sujidade do deposito:
Esvaziar o depdsito amovivel (10):

a) Desligue o aparelho.

1.

Mais de 7 metros
3-7 metros
0-3 metros

Quando pressionar qualquer um dos trés botdes de inicio (9), ouvird uma breve melodia.

Em seguida, o robd aspirador comegara a funcionar.

Pode estar em funcionamento durante 30-60 minutos para limpar um quarto de tamanho normal.
Quando a carga da bateria estiver fraca, o indicador de nivel de bateria (8) assumira a cor vermelha

e o sistema desligar-se-a automaticamente.

O robd aspirador € facil de usar e s6 exige uma manutengdo minima ap6s a sua utilizagao.

Para garantir um rendimento 6ptimo, siga sempre os procedimentos seguintes:

b) Pressione o rebordo do deposito (10) e retire-o da forma indicada nas ilustragdes seguintes:

¢) Limpe o deposito (10).

Limpar o filtro (5):

a) Coloque o depdsito (10) de boca para baixo.
b) Pressione o botao levemente e retire o filtro (5) da forma indicada no desenho seguinte:
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c) Limpe a sujidade do filtro (5).
d) Coloque novamente o filtro (5) no depésito (10).

e) Pressione levemente o rebordo e volte a colocar o depésito (10) no robd aspirador.

Limpe as escovas principais (12) do rob6 aspirador
1. Desligue o aparelho, retire o cabo do adaptador e coloque o rob6 aspirador sobre uma superficie
plana com a parte inferior para cima.

2. Utilize uma chave de parafusos de estrela para retirar o parafuso de fixagéo da direita. Em
seguida, retire a escova principal (12), a escova de borracha e o conector de escovas juntos, da
forma indicada nos desenhos seguintes:

TN

. — Conector de escovas

freie %)

3. Limpe a cdmara em que a escova se encontra e 0s residuos existentes na escova e na escova
de borracha.

4. Elimine a sujidade existente no eixo e no suporte de metal do conector e nas escovas (pode
acontecer que ndo seja necessario efectuar esta operagéo apds cada utilizagao) conforme
indicado nos desenhos seguintes. Se for necessario, aplique um pouco de lubrificante.

-_.__..-' _:.\“\_-.‘-.--.- "--_\___1
S
AN

_-d-""3I J\\"'hq__x

5. Volte a colocar o conector de escovas e as proprias escovas no seu lugar e aperte o parafuso.
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Limpeza da tampa de entrada do rob6 aspirador (13)

1) Desligue o aparelho. Coloque o robd aspirador de boca para cima sobre uma superficie plana.

2) Coloque a tampa de entrada do robd aspirador (13) conforme indicado no desenho seguinte.

3)Limpe a Tampa de entrada do robd aspirador (13) e 0 mecanismo em forma de ventilador para
garantir uma ventilagéo correcta.

4)Leve com cuidado as linguetas de articulagdo da tampa de entrada do robd aspirador até aos
respectivos orificios.

AT b
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Carga

O rob0 aspirador tem que ser recarregado depois de cada utilizagdo. O carregador foi concebido para
uma voltagem de 230V (as voltagens séo diferentes em alguns paises), e uma frequéncia de 50/60
Hz, é pequeno, leve e estavel, além de ter sido especialmente concebido para o nosso robd aspirador,
pelo que Ihe solicitamos que n&o utilize outros carregadores para a recarga.

Método de recarga

1.
2.

Desligue o aparelho. Coloque-o num lugar seguro.

No lado direito do robd aspirador ha uma conex&o e um indicador de recarga. O periodo total de
recarga € de 4-5 horas, aproximadamente.

Durante o processo de recarga, o indicador do robd aspirador estara aceso, indicando que o
aparelho esté a ser carregado normalmente. Decorridas 4-5 horas, a bateria estara totalmente
carregada, e o carregador devera ser desconectado.

Desconecte a ficha do carregador na devida altura para evitar que uma sobrecarga possa afectar a
duragao da bateria.

ATENCAO

1.

O carregador (2) fornecido com esta unidade apresenta determinadas caracteristicas, tais como
uma alta voltagem, estabilidade e fiabilidade para o seu uso especifico com a bateria recarregavel
desta unidade. Por isso, ndo misture a bateria recarregavel (15) e o carregador com outros
produtos.

Para aumentar a vida util da bateria, carregue-a durante 8-9 horas ap6s a primeira utilizagéo ou
se voltar a utiliz&-la apés um periodo de inactividade muito longo.

A bateria alcangara o seu nivel de rendimento 6ptimo quando forem efectuados 2-3 ciclos
completos de carga e descarga.
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Método de substituicdo da escova lateral (4)
Observe o desenho seguinte para seguir o método de substituigdo adequado.

1. Retire os dois parafusos da forma indicada na Fig. 1.

2. Tal como apresentado na Fig. 2, rode a escova lateral (4) até poder inserir a chave de parafusos,
desaperte o parafuso, retire a escova usada e substitua-a por outra nova.

3. Monte a escova e a tampa inferior na ordem inversa.

Escolha de trajectoria inteligente
O robd aspirador é controlado de forma inteligente para funcionar eficazmente e evitar qualquer
obstaculo ou até mesmo para que n&o caia de uma mesa, escada ou caminho.

ATENCAO: Elimine os objectos pequenos, tais como vasos, cestos de papéis pequenos, efc., que
poderiam cair durante a limpeza, pelo que devem ser removidos antes de o robd aspirador entrar em
funcionamento.

Tenha em consideragdo os pontos seguintes:

1. Se estiver ligado mas se desligar depois de soar a melodia, isso pode indicar que ha pouca
bateria e que sera necessario carregar o aparelho.

2. Nao utilize o robd aspirador em alcatifas grossas.

3. Evite a utilizag&o do robd aspirador em lugares onde haja objectos tais como roupa, cabos,
toalhas, etc. que se possam enredar nas escovas do robd aspirador.
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4. Se né&o o tiver utilizado durante um longo periodo de tempo, deve carrega-lo totalmente.
5. Depois de utilizar o rob aspirador durante um longo periodo de tempo, utilize um pano seco para

limpar as partes superior € inferior.

ATENGAO: Para que o seu robd aspirador Ihe preste um melhor servigo, leia a seguinte descri¢io
sobre os métodos correctos a seguir para a resolu¢ao de problemas:

1.

Quando a roda frontal do rob6 aspirador cair da borda de alguma escada, utilize a escova de
limpeza (17) ou um pano seco para eliminar o pé no cabegal do sensor (14) inferior do para-
choques frontal.

Quando o robd aspirador sofrer uma interrupcao de fornecimento durante o processo de limpeza,

se todos os indicadores luminosos S/M/L continuarem acesos, isso indicara que o robd esta a

trabalhar de forma anormal. O método de resolugéo de problemas detalhado é o seguinte.

a. Desligue o aparelho, rode o rob6 aspirador, verifique o interior da escova central para observar
se ha qualquer acumulagdo ou uma grande quantidade de penugem que esteja a bloquear a
roda da escova central, retire a sujidade e o aparelho podera voltar a funcionar correctamente.

b. Verifique se ha alguma acumulagéo de sujidade no interior das rodas direita/esquerda. Se
houver, movimente a roda para eliminar a sujidade e, em seguida, a unidade podera funcionar
correctamente.

¢. Quando o depésito estiver cheio, esvazie-o para melhorar a eficacia do aparelho e evitar que
uma sobrecarga no funcionamento do mesmo tenha como consequéncia um processo de
desactivagao de seguranga.

Quando o robd aspirador rodar a sua posigéo original, verifique se ha alguma acumulagdo de

sujidade nas rodas direita ou esquerda. Elimine as particulas amontoadas no interior.

Se a unidade de parede virtual ndo desempenhar a sua fungdo de bloqueio, coloque-a

correctamente; quando o indicador verde piscar continuamente, substitua a pilha da unidade de

parede virtual.

N&o deixe que as criangas bloqueiem a passagem do robd aspirador e ndo o puxe pelas escadas

para evitar danos desnecessarios no robd aspirador.

Nao é permitido o uso deste produto por criangas ou por outras pessoas sem assisténcia ou

supervisdo se o seu estado fisico, sensorial ou mental lhes limitar a utilizagdo do mesmo em

seguranca. As criangas devem ser supervisionadas para se ter a certeza de que ndo brincam com
este produto.

Se o cabo de alimentagéo estiver danificado, deve ser substituido pelo fabricante ou pelo seu

servico de assisténcia técnica autorizado ou por um técnico qualificado, para se evitarem perigos.

PROTECGAO AMBIENTAL
Os produtos eléctricos rejeitados nao devem ser eliminados com o lixo doméstico. Este aparelho deve
ser levado para o seu centro de reciclagem local para um tratamento seguro.

Obrigado por nos ter demonstrado a sua confianga ao escolher um dos nossos produtos.
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Unsere Produkte entsprechen aufgrund lhrer Entwicklung den héochsten Qualitats-, Funktionalitats-
und Designstandards. Wir wiinschen Ihnen viel Freude mit lhrem neuen Staubsaugerroboter
DIABOLO von PALSON.

WICHTIGE NUTZUNGSHINWEISE

Der Staubsaugerroboter wird ausschlieflich fir die Benutzung in Raumen empfohlen. Er kann
unter anderem fir die Reinigung von Holzbéden, Linoleum, Fliesen sowie feinem und mittelgrobem
Teppichboden genutzt werden. Bitte lesen Sie diese Bedienungsanleitung aufmerksam durch, damit Sie
Ihren Staubsaugerroboter optimal einsetzen kénnen.

1. Prifen Sie vor dem Einschalten des Staubsaugerroboters, dass der Akku vollstandig aufgeladen ist.

2. Betétigen Sie die Taste 1/0 (11). Das Gerat besitzt drei Starttasten (9): S, M und L (klein, mittel und
groR). Diese beziehen sich auf die GréRe des zu reinigenden Zimmers. In der nachstehenden Tabelle
finden Sie Angaben zur Zimmergrofie und zur entsprechenden Funktionszeit:

S 10-15 m2 30 Minuten
M 15-25 m2 40 Minuten
L groRer als 25 m2 60 Minuten

3. Wenn Sie wiinschen, dass Ihr Staubsaugerroboter
einen bestimmten Bereich nicht in die
Reinigung einbezieht, positionieren Sie die
Programmiereinheit fiir die virtuelle Wand (1) an
einer geeigneten Stelle.

|Ih"

Die Programmiereinheit fiir

4. Falls Sie versehentlich die falsche Starttaste | die virtuelle Wand solite
v . . . . . idealerweise neben der Tiir
betatigen, missen Sie die richtige Starttaste [ ; estelt werden
zweimal driicken, damit das Gerat mit der
Reinigung beginnt.

Beachten Sie zur Benutzung der Programmiereinheit fur die virtuelle Wand (1) die folgende Darstellung:

Betriebsleuchte Schalter fir die

Reichweitenauswahl

Infrarotsender

Starttaste
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Die Programmiereinheit fir die virtuelle Wand (1) arbeitet mit zwei Batterien (LR20), um den

Infrarotsendeabstand in drei Optionen zu unterteilen, wie nachfolgend dargestellt:

Je nach dem gewlinschten Reinigungsbereich kénnen Sie eine dieser Optionen auswahlen.

Mehr als 7 Meter
3-7 Meter
0-3 Meter

ACHTUNG: Richten Sie die Infrarotstrahlen nicht auf die Augen.

5.

6.

Sobald Sie eine der drei Starttasten (9) driicken, werden Sie eine kurze Melodie hdren.

Im Anschluss schaltet sich der Staubsaugerroboter ein.

Fir die Reinigung eines Zimmers in Standardgrofe bendtigt das Gerat zwischen 30 und 60
Minuten. Verfigt der Akku nicht mehr Gber genligend Ladung, leuchtet die Anzeige fiir niedrige

Akkuladung (8) rot auf und das Gerat schaltet sich automatisch aus.

Der Staubsaugerroboter ist einfach zu benutzen und erfordert nach der Benutzung nur eine
minimale Wartung. Um eine optimale Saugleistung zu gewahrleisten, sollten Sie stets die folgenden

Wartungsschritte ausfihren:

Limpeza do Deposito amovivel (10)
Die Reinigung des Staubfangbehélters umfasst zwei Vorgange:
1. Entleeren des abnehmbaren Staubfangbehalters (10):

a) Schalten Sie das Gerat aus.

b) Drlicken Sie auf den Vorsprung des Staubfangbehalters (10) und nehmen Sie ihn ab, wie in

den nachfolgenden Abbildungen dargestellt:

¢) Reinigen Sie den Staubfangbehalter (10).

Reinigung des Filters (5):

Positionieren Sie den Staubfangbehalter (10) mit der Unterseite nach oben.

Driicken Sie leicht auf die Taste und entnehmen Sie den Filter (5), wie in der nachfolgenden

Zeichnung dargestellt:
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Reinigen Sie den Filter (5).
Setzen Sie den Filter (5) wieder in den Staubfangbehalter (10) ein.

- -

e) Driicken Sie leicht auf den Vorsprung und setzen Sie den Staubfangbehélter (10) wieder in den
Staubsaugerroboter ein.

Reinigung der Hauptbiirste (12) des Staubsaugerroboters
1. Schalten Sie das Gerat aus, ziehen Sie das Kabel vom Anschluss ab und legen Sie den
Staubsaugerroboter auf einer ebenen Flache so hin, dass die Unterseite nach oben zeigt.

R,
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2. Nutzen Sie einen Kreuzschlitzschraubendreher, um die Feststellschraube rechts zu I6sen.
Entnehmen Sie anschliellend die Hauptbirste (12), die Gummiblrste und die Biirstenverbindung,
wie in den nachfolgenden Zeichnungen dargestellt:

3. Reinigen Sie die Einsatzoffnung der Birste und entfernen Sie Verschmutzungen von der
Hauptbiirste und der Gummibiirste.

4. Entfernen Sie mdgliche Verschmutzungen von der Achse sowie von der Metallhalterung der
Birstenverbindung und der Biirsten, wie in den nachfolgenden Zeichnungen dargestellt. (Dieser
Schrittist gegebenenfalls nicht nach jeder Benutzung erforderlich.) Bringen Sie etwas Schmiermittel
auf, falls erforderlich. -
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5. Setzen Sie die Blirstenverbindung und die Bursten wieder ordnungsgemal ein und ziehen Sie die
Schraube fest.

Reinigung der Einsaugklappe des Staubsaugerroboters (13)

1) Schalten Sie das Gerat aus. Legen Sie den Staubsaugerroboter mit der Unterseite nach oben auf
eine ebene Flache.

2) Bringen Sie die Einsaugklappe des Staubsaugerroboters (13) in die nachfolgend dargestellte
Position.

3) Reinigen Sie die Einsaugklappe des Staubsaugerroboters (13) und den ventilatorformigen
Mechanismus, um eine ordnungsgemafe Ventilation zu gewahrleisten.

4) Fuhren Sie die Gelenklaschen der Einsaugklappe des Staubsaugerroboters vorsichtig zu ihren
entsprechenden Offnungen.

Al e,
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Aufladen

Der Staubsaugerroboter muss nach jeder Benutzung aufgeladen werden. Das Ladegerat ist fiir eine
Stromspannung von 230 V (in manchen Landern liegt eine andere Spannung an) und eine Frequenz
von 50/60 Hz ausgelegt. Es ist klein, leicht und stabil und wurde speziell fiir unseren Staubsaugerroboter
entwickelt. Aus diesem Grund bitten wir Sie, kein anderes Ladegerat zum Aufladen zu benutzen.

Vorgehensweise zum Aufladen

1. Schalten Sie das Geréat aus. Positionieren Sie es an einem sicheren Standort.

2. Auf der rechten Seite verfiigt der Staubsaugerroboter iber einen Anschluss und eine Anzeige des
Ladezustands. Die Gesamtladezeit betragt etwa 4-5 Stunden.

3. Wahrend des Ladevorgangs leuchtet die Anzeige des Staubsaugerroboters und weist so darauf
hin, dass der Ladevorgang ordnungsgemal ausgeflihrt wird. Nach 4-5 Stunden ist der Akku
vollstandig aufgeladen und das Ladegerat kann abgezogen werden.

Ziehen Sie das Ladegerat rechtzeitig ab, um eine Uberladung zu vermeiden. Diese kénnte die
Lebensdauer des Akkus beeintrachtigen.

ACHTUNG

1. Das mit diesem Staubsaugerroboter gelieferte Ladegerat (2) weist fur einen zweckgebundenen
Einsatz mit dem Akku dieses Geréts bestimmte Merkmale auf, wie einen breiten Spannungsbereich,
Stabilitédt und Zuverlassigkeit. Ersetzen Sie den wiederaufladbaren Akku (15) und das Ladegerat
deshalb nicht durch andere Produkte.

2. Zur Verlangerung der Lebensdauer des Akkus sollten Sie diesen nach seinem ersten Einsatz
und vor der ersten Benutzung nach einem sehr langen Zeitraum der Inaktivitat 8-9 Stunden lang
aufladen.

3. Seine optimale Leistung erreicht der Akku nach 2-3 vollsténdigen Ladezyklen (Aufladen und Entladen).
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Austausch der seitlichen Biirste (4)
Beachten Sie fiir den korrekten Austausch der Birste die folgende Abbildung.
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1. Ldsen Sie die beiden Schrauben, siehe Abb. 1.

2. In Abb. 2 sehen Sie, wie die seitliche Birste (4) gedreht werden muss, bis der Schraubendreher
eingeflihrt werden kann. Losen Sie die Schraube, entnehmen Sie die gebrauchte Birste und
setzen Sie die neue Birste ein.

3. Bringen Sie die Birste und die untere Abdeckung in umgekehrter Reihenfolge an.

Intelligente Saugstreckenauswahl
Der Staubsaugerroboter ist so konzipiert, dass er effizient arbeitet und Hindernisse meidet, z. B. dass
er nicht von einem Tisch, einer Treppe oder einer Stufe fallt.

ACHTUNG: Entfernen Sie kleine Gegenstande, wie Vasen, kleine Papierkorbe, usw., die wahrend
der Reinigung umstiirzen konnten. Diese sollten vor der Inbetriebnahme des Staubsaugerroboters
weggeraumt werden.

Beachten Sie auch die folgenden Hinweise:
1. Falls sich das Gerat nach dem Ertonen der Melodie ausschaltet, weist dies gegebenenfalls auf

einen niedrigen Akkustand hin und der Akku muss aufgeladen werden.
2. Benutzen Sie den Staubsaugerroboter nicht auf grobem Teppichboden.
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Setzen Sie den Staubsaugerroboter nicht an Standorten ein, an denen Kleidung, Kabel, Handtiicher,
usw. Hindernisse darstellen, die sich in den Birsten des Staubsaugerroboters verfangen kénnten.
Wurde das Gerat uber einen langen Zeitraum nicht benutzt, muss der Akku vollstandig aufgeladen
werden.

Reinigen Sie die Unter- und Oberseite des Staubsaugerroboters mit einem trockenen Tuch, wenn
er Uber einen langen Zeitraum hinweg eingesetzt wurde.

ACHTUNG: Um eine optimale Leistung Ihres Staubsaugerroboters zu gewahrleisten, lesen Sie bitte
die folgende Beschreibung zur korrekten Losung méglicher Probleme:

1.

Falls das Vorderrad des Staubsaugerroboters Uber den Rand einer Stufe fallt, nutzen Sie die
Reinigungsbirste (17) oder ein trockenes Tuch, um Staub vom Sensorkopf (14) unter dem
vorderen StoRfanger zu entfernen.

Unterbricht die Stromversorgung des Staubsaugerroboters wahrend des Betriebs und leuchten

alle Anzeigen der Starttasten S/M/L, liegt eine Fehlfunktion des Roboters vor. Nachfolgend wird

beschrieben, wie Sie dieses Problem l6sen kdnnen.

a. Schalten Sie das Gerat aus, drehen Sie den Staubsaugerroboter um, prifen Sie unter der
Hauptbrste, ob sich Schmutz angesammelt hat oder eine grolRe Fluse das Rad der Hauptbiirste
blockiert, und entfernen Sie das Hindernis. Das Gerat wird nun wieder ordnungsgemaf
funktionieren.

b. Priifen Sie, ob angesammelter Schmutz in das Innere des rechten/linken Rads eingedrungen ist
und es so blockiert. Ist dies der Fall, drehen Sie das Rad, um die Verschmutzung zu entfernen.
Anschliefend wird das Gerat wieder ordnungsgemaf funktionieren.

c. Priifen Sie, ob der Staubfangbehélter voll ist. Leeren Sie ihn gegebenenfalls, um die Effizienz
des Geréts zu erhdhen und um eine Uberlastung des Staubsaugerroboters zu vermeiden, die
zu einer Notabschaltung flihren wiirde.

Dreht sich der Staubsaugerroboter in seiner Ausgangsposition, prifen Sie am rechten oder linken

Rad, ob sich Schmutz angesammelt hat. Entfernen Sie die Verschmutzung aus dem Radinneren.

Fuhrt die virtuelle Wand ihre Blockierfunktion nicht aus, positionieren Sie die Programmiereinheit

ordnungsgemaR. Blinkt die griine Anzeige in kontinuierlichen Abstanden, muss die Batterie der

Programmiereinheit fiir die virtuelle Wand ausgetauscht werden.

Achten Sie darauf, dass Kinder den Staubsaugerroboter nicht blockieren. Ziehen Sie das Geréat

nicht Uber Treppenstufen, um unnétige Schaden am Gerat zu vermeiden.

Dieses Gerat darf von Kindern und anderen Personen, deren korperlicher, sensorischer oder

geistiger Zustand eine sichere Handhabung nicht zuldsst, nicht ohne Aufsicht oder Assistenz

benutzt werden. Kinder miissen beaufsichtigt werden, um sicherzustellen, dass sie nicht mit dem

Gerat spielen.

Falls das Stromkabel beschadigt ist, sollte es durch den Hersteller, den autorisierten Kundendienst

oder von einem qualifizierten Techniker ausgetauscht werden, um Gefahrensituationen zu

vermeiden.

UMWELTSCHUTZ

Nicht mehr benutzbare Elektrogerate diirfen nicht mit dem Hausmiill entsorgt werden. Entsorgen
Sie dieses Gerat nach Ablauf seiner Nutzungsdauer auf sichere Weise gemaR den ortlichen
Entsorgungsrichtlinien.

Vielen Dank fiir Ihr Vertrauen in unsere Produkte.
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| nostri prodotti sono studiati per raggiungere i massimi standard qualitativi, funzionali e di design.
Ci auguriamo che il vostro nuovo robot aspiratutto DIABOLO di PALSON sia di vostro gradimento.

ISTRUZIONI IMPORTANTI

Si consiglia di utilizzare il robot aspiratutto esclusivamente in ambienti chiusi. Si puo utilizzare per pulire,
tra gli altri, pavimenti in legno, linoleum, piastrelle e moquette di spessore fine o medio. Per poter trarre |l
massimo vantaggio dal robot aspiratutto, € opportuno leggere il presente manuale di funzionamento con
attenzione.

1. Prima di mettere in funzione il robot aspiratutto, assicurarsi che la batteria sia completamente carica.
2. Premere il pulsante 1/O (11): Vi sono tre pulsanti di avvio (9): S, M e L (piccolo, medio e grande) per

selezionare le dimensioni della stanza che si desidera pulire. Qui di seguito sono indicate le dimensioni
della stanza e il tempo di funzionamento corrispondente:

S 10-15 m2 30 minuti
M 15-25 m2 40 minuti
L piu di 25 m2 60 minuti

3. Se non si desidera che il robot aspiratutto
pulisca una zona al di fuori dell'area desiderata,
posizionare l'unita muro virtuale (1) nel luogo
adeguato.

|Ih"

4. Se si preme un pulsante di avvio sbagliato, sara
necessario premere |'altro pulsante di avvio due Lideale & posizionare

volte affinché I'apparecchio inizi la pulizia. Punita muro virtuale
vicino alla porta

Per utilizzare I'unita muro virtuale (1), osservare la seguente illustrazione:

Spia diaccensione Interruttore di selezione

della portata

Emittente di onde
a infrarossi
Pulsante di accensione
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L'unita muro virtuale (1) utilizza due pile (LR20) per dividere la distanza di emissione degli infrarossi in
tre opzioni, come indicato nella seguente illustrazione:

Meno di 7 metri
3-7 metri
0-3 metri

E possibile selezionare una di queste opzioni in funzione di cio che si desidera pulire.
ATTENZIONE: Evitare di puntare le onde a infrarossi verso gli occhi.

5. Quando si preme uno qualsiasi dei tre pulsanti di avvio (9), si sentira una breve melodia e quindi
il robot iniziera a funzionare.

6. E possibile che rimanga in funzione per 30-60 minuti per pulire una stanza di dimensioni normali.
Quando il livello della batteria rimanente & basso, I'indicatore di livello della batteria (8) diventera
rosso e il sistema si spegnera automaticamente

Il robot aspiratutto € facile da usare e richiede una manutenzione minima dopo l'utilizzo. Per garantire
un rendimento ottimale, seguire sempre le seguenti procedure:

Pulizia del serbatoio estraibile (10)
Esistono due procedure per eliminare le particelle e lo sporco dal serbatoio:
1. Vuotare serbatoio estraibile (10):
a) Spegnere I'apparecchio.
b) Premere la linguetta del serbatoio (10) ed estrarlo come mostrato nelle seguenti illustrazioni;
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c) Pulire il serbatoio (10).

2. Pulire il filtro (5):
a) posizionare il serbatoio (10) rivolto verso il basso.
b) Premere leggermente il pulsante, estrarre il filtro (5) come mostrato nella seguente figura:
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Rimuovere la sporcizia presente sul filtro (5).
Posizionare nuovamente il filtro (5) nel serbatoio (10).

- -

e) Premere leggermente la linguetta e riposizionare il serbatoio (10) nel robot aspiratutto.

Pulire le spazzole principali (12) del robot aspiratutto
1. Spegnere I'apparecchio, estrarre il cavo dell'adattatore e collocare il robot aspiratutto su una
superficie piana con la parte inferiore rivolta verso I'alto.

2. Utilizzare un cacciavite a stella per estrarre la vite di fissaggio a destra, quindi estrarre la spazzola
principale (12), la spazzola in gomma e il connettore delle spazzole insieme, come mostrato nelle
seguenti figure:

Connettore delle spazzole

3. Pulire il vano in cui si trovano le spazzole e i residui eventualmente presenti sulla spazzola e sulla
spazzola in gomma.

4. Eliminare la sporcizia presente sull'asse e il supporto in metallo del connettore e sulle spazzole (¢
possibile che non sia necessario svolgere questa operazione dopo ogni utilizzo) come mostrato
nelle seguenti illustrazioni. Se & necessario, applicare una piccola quantita di lubrificante.

5. Ricollocare il connettore delle spazzole e le spazzole stesse al proprio posto e stringere la vite.
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Pulizia del coperchio di ingresso del robot aspiratutto (13)

1) Spegnere 'apparecchio. Posizionare il robot aspiratutto su una superficie piana con la parte
inferiore rivolta verso l'alto.

2) Posizionare il coperchio di ingresso del robot aspiratutto (13) come mostrato nella seguente figura:

3) Pulire il coperchio di ingresso del robot aspiratutto (13) e il meccanismo a forma di ventola per
assicurare una corretta ventilazione.

4) Portare con attenzione le linguette di articolazione del coperchio di ingresso del robot aspiratutto
verso i fori corrispondenti.

Carica

Il robot aspiratutto deve essere ricaricato dopo ogni utilizzo. Il caricabatteria & progettato per una
tensione di 230 V (in alcuni paesi la tensione ¢ differente) e una frequenza di 50/60 Hz; & piccolo,
leggero ed estraibile, oltre ad essere specificatamente progettato per il nostro robot aspiratutto.
Pertanto, & opportuno non utilizzare altri caricabatteria per I'operazione di ricarica.

Metodo di ricarica

1. Spegnere I'apparecchio. Collocarlo in un luogo sicuro.

2. Sul lato destro del robot aspiratutto vi € una presa e un indicatore di ricarica. Il tempo totale di
carica & di 4-5 ore circa.

3. Durante I'operazione di ricarica I'indicatore del robot aspiratutto rimane acceso, per indicare che
I'apparecchio si sta ricaricando normalmente. Dopo 4-5 ore, la batteria sara completamente carica
e sara necessario scollegare il caricabatteria.
Scollegare tempestivamente il caricabatteria onde evitare che un sovraccarico possa pregiudicare
la durata della batteria.

ATTENZIONE

1. |l caricabatteria (2) in dotazione con la presente unita ha determinate caratteristiche, quali un'ampia
tensione, stabilita e affidabilita per 'uso specifico con la batteria ricaricabile di questa unita. Pertanto, la
batteria ricaricabile (15) e il caricabatteria non vanno mescolati con altri prodotti.

2. Per prolungare la vita utile della batteria, caricarla per 8-9 ore dopo il primo utilizzo o se la si utilizza
nuovamente dopo un periodo molto lungo di inattivita.

3. Labatteria raggiungera il livello di rendimento ottimale dopo 2-3 cicli completi di ricarica ed esaurimento.
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Metodo di sostituzione della spazzola laterale (4)
Osservare il seguente disegno per seguire il corretto metodo di sostituzione.

= a
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1. Estrarre le due viti come mostrato nella Fig. 1.

2. Come mostrato nella Fig. 2, girare la spazzola laterale (4) fino a poter inserire il cacciavite,
allentare la vite, estrarre la spazzola usata e sostituirla con una nuova.

3. Montare la spazzola e il coperchio inferiore nell'ordine inverso.

Scelta della traiettoria intelligente
Il robot aspiratutto € comandato in modo intelligente per funzionare efficacemente ed evitare qualunque
ostacolo o addirittura per evitare di cadere da un tavolo, una scala o un passaggio.

ATTENZIONE: Eliminare gli oggetti piccoli come vasi, cestini ecc, che potrebbero cadere durante la
pulizia e che dovrebbero essere rimossi prima di avviare il robot aspiratutto.

Tenere conto dei seguenti punti:

1. Se & acceso ma si spegne dopo il suono della melodia, potrebbe significare che il livello della
batteria € insufficiente e sara necessario caricare I'apparecchio.

2. Non utilizzare il robot aspiratutto su moquette spesse.

3. Evitare di utilizzare il robot aspiratutto in luoghi in cui si trovano oggetti quali indumenti, cavi,
asciugamani, ecc. che possano impigliarsi nelle spazzole del robot stesso.

4. Se non ¢ stato utilizzato per un lungo periodo di tempo, & necessario effettuare una carica
completa.

5. Dopo aver utilizzato il robot aspiratutto per un lungo periodo di tempo, utilizzare un panno asciutto
per pulire la parte superiore e inferiore.
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ATTENZIONE: Affinché il robot aspiratutto funzioni al meglio, leggere la seguente descrizione relativa
ai metodi corretti per la risoluzione dei problemi:

1.

Quando la ruota anteriore del robot aspiratutto cade dal bordo della scala, utilizzare la spazzola
di pulizia (17) o un panno asciutto per eliminare la polvere dalla testina del sensore (14) sotto al
paraurti anteriore.

Quando il robot aspiratutto subisce un’interruzione di alimentazione durante la procedura di pulizia,

se tutti gli indicatori luminosi S/M/L rimangono accesi, significa che il robot sta funzionando in modo

anomalo. Per risolvere il problema in modo preciso, procedere come segue.

a. Spegnere I'apparecchio, girare il robot aspiratutto, verificare l'interno della spazzola centrale
per controllare che non vi siano accumuli o peluria spessa che blocchino la ruota della
spazzola centrale, estrarre la sporcizia in modo che I'apparecchio possa tornare a funzionare
correttamente.

b. Verificare che non vi sia un accumulo di sporcizia all'interno delle ruote destra/sinistra. Se cosi
fosse, girare la ruota per eliminare la sporcizia e, successivamente, 'unita potra funzionare
correttamente.

¢. Quando il serbatoio & pieno, vuotarlo per migliorare I'efficienza dell'apparecchio ed evitare che
un sovraccarico nel funzionamento dello stesso comporti una procedura di spegnimento di
sicurezza.

Quando il robot aspiratutto ruota sul posto, verificare I'eventuale presenza di un accumulo di

sporcizia nella ruota destra o sinistra. Eliminare le particelle intrappolate all'interno.

Se l'unita muro virtuale non svolge la sua funzione di blocco, collocarla correttamente; quando

l'indicatore verde lampeggia in modo continuo, cambiare la pila dell'unita muro virtuale.

Non lasciare che i bambini ostruiscano il passaggio del robot aspiratutto e lo facciano cadere dalle

scale, onde evitare inutili danni al robot stesso.

Questo prodotto non & adatto all'uso da parte di bambini o altre persone il cui stato fisico, sensoriale

o mentale non consenta loro di utilizzarlo in modo sicuro. E opportuno che i bambini facciano uso

del prodotto sotto la supervisione di un adulto per evitare che lo utilizzino come un giocattolo.

Se il cavo elettrico &€ danneggiato, deve essere sostituito dal produttore o dal servizio di assistenza

autorizzato o da un tecnico qualificato, onde evitare eventuali pericoli.

PROTEZIONE DELL’AMBIENTE .
| prodotti elettrici non devono essere smaltiti con i normali rifiuti domestici. E necessario consegnare
il presente apparecchio al proprio centro di riciclaggio locale affinché venga smaltito in modo sicuro.

Grazie per la fiducia accordataci scegliendo uno dei nostri prodotti.
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Bij de ontwikkeling van onze producten wordt gestreefd naar de hoogste kwaliteitsnormen, de grootste
functionaliteit en het beste ontwerp. Wij hopen dat u veel plezier beleeft aan uw nieuwe DIABOLO
robotstofzuiger van PALSON.

BELANGRIJKE INSTRUCTIES

De robotstofzuiger wordt uitsluitend aanbevolen voor binnengebruik. Het apparaat kan onder andere
worden gebruikt voor het schoonmaken van de opperviakken van houten vloeren, linoleumvloeren,
tegelvioeren en dunne of halfdikke vioerbedekkingen. Om de robotstofzuiger optimaal te kunnen benutten,
verzoeken wij u deze bedieningshandleiding aandachtig te lezen.

1. Controleer of de accu van de robotstofzuiger volledig is opgeladen voor u het apparaat in werking stelt.
2. Druk op de I/O-schakelaar (11). Er zijn drie startknoppen (9): S, M en L (klein, middelgroot en groot) om

de grootte te selecteren van de kamer die u wilt schoonmaken. Hieronder worden de overeenkomstige
afmetingen van de kamer en de werkingstijden vermeld:

S 10-15 m2 30 minuten
M 15-25 m2 40 minuten
L meer dan 25 m2 60 minuten

3. Als u niet wilt dat de robotstofzuiger een zone
schoonmaakt die zich buiten de gewenste
schoonmaakzone bevindt, dient u de virtuele
muur (1) op de juiste plaats aan te brengen.

|Ih"

4. Als u een verkeerde startknop indrukt, moet U | pe igeate Iocatie voor
de juiste startknop twee keer indrukken om het de virtuele muur is
apparaat te laten beginnen met schoonmaken. langs de deur

Bekijk de volgende tekening voor het gebruik van de virtuele muur (1):

Aanfuit-controlelampje Selectieschakelaar voor

bereik

Infraroodzender

Aan/uit-knop

Iy,




De virtuele muur (1), die werkt met twee batterijen (LR20), verdeelt de infraroodstralingsafstand in drie
opties, zoals is aangegeven op de volgende tekening:

Meer dan 7 meter
3-7 meter
0-3 meter

U kunt een van deze opties selecteren in functie van de zone die u wilt schoonmaken.
OPGELET: Richt de infraroodstraal niet op de ogen.

5. Wanneer een van de drie startknoppen (9) wordt ingedrukt, is er een korte melodie hoorbaar.
Daarna treedt de robotstofzuiger in werking.

6. De stofzuiger werkt ongeveer 30-60 minuten om een kamer van een normale grootte schoon
te maken. Als de accu bijna is opgebruikt, wordt de accuniveau-indicator (8) rood en wordt het
systeem automatisch uitgeschakeld.

De robotstofzuiger is gemakkelijk in het gebruik en vereist een minimaal onderhoud na het gebruik.
Volg steeds de onderstaande procedures om een optimaal rendement te garanderen:

Reiniging van de verwijderbare stoftank (10)
Er zijn twee procedures voor de verwijdering van de stofdeeltjes en het vuil uit de stoftank:
1. Leegmaken van de verwijderbare stoftank (10):
a) Schakel het apparaat uit.
b)Druk op het knopje van de stoftank (10) en verwijder deze zoals is aangegeven op de volgende
afbeeldingen:
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¢) Reinig de stoftank (10).

2. Het filter reinigen (5):
a) Zet de stoftank (10) ondersteboven.
b) Druk zachtjes op de knop en verwijder het filter (5) zoals is aangegeven op de volgende tekening:
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Verwijder het vuil van het filter (5).
Plaats het filter (5) opnieuw in de stoftank (10).

=

e) Druk zachtjes op de knop van de stoftank (10) en plaats deze terug in de robotstofzuiger.

Reinig de hoofdborstels (12) van de robotstofzuiger
1. Schakel het apparaat uit, trek de kabel van de adapter uit en zet de robotstofzuiger op een plat
oppervlak met het ondergedeelte naar boven gericht:

2. Gebruik een sterschroevendraaier om de bevestigingsschroef aan de rechterkant te
verwijderen, en verwijder vervolgens samen de hoofdborstel (12), de rubberen borstel en het
borstelverbindingsstuk, zoals is aangegeven op de volgende tekeningen:

“_1 Borstelverbindingsstuk

3. Reinig de holte waarin de borstel wordt geplaatst en de vuilresten op de borstel en de rubberen
borstel.

4. Verwijder het vuil op de as en de metalen steun van het verbindingsstuk, en op de borstels (dit is
mogelijk niet noodzakelijk na elk gebruik), zoals is aangegeven op de volgende tekeningen. Breng
indien nodig een beetje smeermiddel aan.

5. Plaats het verbindingsstuk van de borstels en de borstels zelf terug en draai de schroef vast.
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Reiniging van de ingangsklep van de robotstofzuiger (13)

1) Schakel het apparaat uit. Zet de robotstofzuiger ondersteboven op een plat opperviak.

2) Plaats hetingangsdeksel van de robotstofzuiger (13) zoals is aangegeven op de volgende tekening.

3) Reinig het ingangsdeksel van de robotstofzuiger (13) en het mechanisme met een ventilator, om
een gepaste ventilatie te garanderen.

4) Breng voorzichtig de koppelingslipjes van het ingangsdeksel van de robotstofzuiger naar de
overeenkomstige openingen.
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Oplading

De robotstofzuiger moet na elk gebruik opnieuw worden opgeladen. De lader, die bestemd is voor een
voltage van 230V (in sommige landen verschillen de voltages) en een frequentie van 50/60 Hz, is klein,
licht en stabiel, en is speciaal ontworpen voor onze robotstofzuiger. Wij verzoeken u dan ook om geen
andere laders te gebruiken voor het opladen van de stofzuiger.

Oplaadmethode

1. Schakel het apparaat uit. Zet het op een veilige plaats.

2. Op de rechterzijde van de robotstofzuiger is er een aansluiting en een controlelampje voor het
opladen. De totale oplaadtijd is ongeveer 4-5 uur.

3. Tijdens het oplaadproces brandt het controlelampje van de robotstofzuiger, om aan te geven dat
het apparaat normaal wordt opgeladen. Na 4-5 uren is de accu volledig opgeladen, en moet de
stekker van de lader uit het stopcontact worden getrokken.

Trek de stekker van de lader tijdig uit, om te vermijden dat een overmatige lading de werkingsduur
van de accu negatief beinvioedt.

OPGELET

1. De lader (2) die bij dit apparaat wordt geleverd heeft welbepaalde kenmerken, zoals een groot voltage,
stabiliteit en betrouwbaarheid, voor een specifiek gebruik samen met de oplaadbare accu van dit
apparaat. Gebruik de oplaadbare accu (15) en de lader daarom niet met andere producten.

2. Laad de accu gedurende 8-9 uren op na het eerste gebruik of wanneer u ze nadat ze gedurende een
lange periode niet is gebruikt opnieuw oplaadt, om de nuttige levensduur van de accu te verlengen.

3. De accu bereikt een optimaal rendement na 2-3 volledige oplaad- en ontlaadcycli.
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Methode voor vervanging van laterale borstel (4)
Bekijk de volgende tekening om de juiste vervangingsmethode toe te passen.
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1. Verwijder de twee schroeven zoals is aangegeven op Fig. 1.

2. Draai zoals is aangegeven op Fig. 2 aan de laterale borstel (4) tot u de schroevendraaier kunt
insteken, draai de schroef los, verwijder de versleten borstel en vervang deze door een nieuwe.

3. Monteer de borstel en het onderdeksel in omgekeerde volgorde.

Keuze van intelligente baan
De robotstofzuiger wordt op intelligente wijze bestuurd om efficiént te werken en eender welke
hindernis te ontwijken, of zelfs om niet van een tafel, een trap of een loper te vallen.

OPGELET: Verwijder kleine voorwerpen zoals vazen, kleine prullenmanden enz. die kunnen omvallen
tijdens het schoonmaken. Dit moet dan ook gebeuren voor de robotstofzuiger begint te werken.

Houd rekening met de volgende punten:

1. Als het apparaat is ingeschakeld, maar wordt uitgeschakeld nadat het melodietje hoorbaar was,
kan dit erop wijzen dat de accu bijna is opgebruikt, en dat het apparaat moet worden opgeladen.

2. Gebruik de stofzuiger niet op dikke vloerbekledingen.

3. Vermijd het gebruik van de robotstofzuiger in ruimten met voorwerpen zoals kleren, kabels,
handdoeken enz., die kunnen vastraken in de borstels van de robotstofzuiger.

4. Het apparaat moet volledig worden opgeladen als het gedurende lange tijd niet is gebruikt.

5. Reinig het boven- en ondergedeelte van de robotstofzuiger met een droge doek als het apparaat
gedurende lange tijd niet werd gebruikt.
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OPGELET: Lees om de robotstofzuiger beter te benutten de volgende beschrijving over de juiste
methodes voor de oplossing van problemen:

1.

Gebruik wanneer het voorwiel van de robotstofzuiger over de rand van de trap valt het
reinigingsborsteltje (17) of een droge doek om het stof op de kop van de binnensensor (14) van de
voorbumper te verwijderen.

Als de robotstofzuiger een stroomonderbreking ondergaat tijdens het schoonmaakproces en als

alle controlelampjes S/M/L blijven branden, wijst dit erop dat de robot niet normaal werkt. Hieronder

wordt de gedetailleerde methode voor de oplossing van problemen beschreven.

a)Schakel het apparaat uit, draai de robotstofzuiger en controleer de binnenkant van de
middenborstel om te kijken of er een verstopping of een groot stuk pluis waardoor het wieltje
van de middenborstel wordt geblokkeerd, verwijder het vuil en het apparaat kan opnieuw op
correcte wijze worden gebruikt.

b) Controleer of er geen vuilophoping is door in het binnengedeelte van het rechter-/linkerwiel te
kijken. Als u vuil ziet, draai dan aan het wiel om het te verwijderen. Het apparaat zal daarna
correct kunnen functioneren.

c) Als de stoftank vol is, moet deze worden leeggemaakt om de efficiéntie van het apparaat te
verbeteren en om te vermijden dat een overbelasting tijdens de werking van het apparaat leidt
tot een veiligheidsuitschakelingsprocedure.

Controleer als de robotstofzuiger in zijn beginposities ronddraait of er een vuilophoping is in het

rechter- of linkerwiel. Verwijder de deeltjes die vastzitten in het binnengedeelte.

Plaats de virtuele muur op correcte wijze als deze zijn blokkeerfunctie niet vervult; vervang de

batterij van de virtuele muur als het groene controlelampje blijft knipperen.

Zorg ervoor dat de doorgang van de robotstofzuiger niet wordt geblokkeerd door kinderen, en gooi

het apparaat niet van de trappen om onnodige schade te voorkomen.

Dit product mag niet zonder hulp of toezicht gebruikt worden door kinderen of andere personen die

het omwille van hun fysieke, zintuiglijke of mentale beperkingen niet op een veilige manier kunnen

gebruiken. Kinderen moeten onder toezicht gehouden worden, opdat ze niet met het vermelde
apparaat kunnen spelen.

Als het netsnoer beschadigd is, moet het vervangen worden door de fabrikant, een door deze

erkende technische dienst of een gekwalificeerde technicus, om gevaren te vermijden.

MILIEUBESCHERMING
Versleten elektrische apparaten mogen niet worden verwijderd met het huishoudvuil. Dit apparaat moet
naar het lokale recyclingcentrum worden gebracht voor een veilige verwerking.

Bedankt voor uw vertrouwen bij de keuze van één van onze producten.
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Ta TpoiévTa pag £xouv avaTrTuxBei Katd TéTol0 TPATTO WOTE VO TTANPOUV Ta UPnAGTEPD TTPOTUTIA
ToI8TNTag, AEIToUpyIKOTNTAG Kal axedlaopou. EATi(oupe va xapeite Tnv Kaivoupia oag nAEKTPIKA
okoUTa poutét DIABOLO de PALSON.

ZHMANTIKEZ OAHTIEZ

ZuvIoTaTal n atroKAEIOTIKA XPAON TNG NAEKTPIKAG OKOUTIOG POMTIOT O€ ECWTEPIKOUG XWwpoug. Mopeite
va TN XpnoipotoinoeTe yia va kabapilete petagl dAAwv, 0Aiva ddmeda, AivoTamnTeg, TTAKAKIO Kal
XOVTPEG 1| MECQIOU TTAXOUG WOKETEG. TpoKeIuévou va emw@EANBEITE GTO PEYIOTO OTTO TNV NAEKTPIKA
okoUTIa POUTTIOT 0ag, TTapakaAeioTe va dIaBACETE TIPOTEKTIKG TO TTAPOV EYXEIPIOIO AsiToupyiag.

1. Tpotou Béoete o€ Aeimoupyia TNV NAEKTPIKK oKoUTTa POUTIOT £Ea0QaAioTE OTI N PTTOTapIa Eival EVIEAWG
(QOPTIOUEVN.

2. TatAoTe 10 KoupTti 1/O (11). Ydpyouv Tpia kouutd évapéng Tng Aeimoupyiag (9): S, M kai L (uikpo,
peoaio kal PeydAo) yia va emAEgeTe To péyeBog Tou dwpartiou Tou emBupeiTe va KaBapioete. ZTn
OUVEXEID aTTapIBpoUvTal oI HIACTACEIS TOU BWHATIOU Kal 0 QVTIOTOIXOG XPOVOG AsiToupyiag:

S 10-15 m2 30 AetrTd
M 15-25 m2 40 AetrTa
L peyaAUTepo amd 25 m?2 60 Aettd

3. ZemepimTwon Tou dev BEAETE N NAEKTPIKT) oKOUTT
pouTdT va kabapicel éva onpueio TTou PpiokeTal
EKTOG TNG TTEPIOXNG TTOU ETTIBULEITE va KaBapioeTe,
TOTTO0ETAOTE TN POVAdA pE Ta YUBAIVa ToIXWHOTa
(1) otnVv KaT@AANAN B¢0n.

|Ih"

4. e mepimtwaon Tou TaTAoeTe éva AavBaopévo To 15aviké Ba firav va TomoBeroeTe
KoupTi évapéng Tng Aeimoupyiag, Ba Tpémel va N Hovada pe Ta YUGAiva TolXwHaTa
TaTAoeTe SUO POPEG TO GAAO KouuTr vapeng Tng | KoMaré omy mpra

Aerroupyiag €101 WaTe va apyioer va kabapidel n
OUOKEUR.

Ma va xpnoiyotoioeTe Tn Jovada pe Ta yudAiva Toixwpata (1) peAetrioTe 1o akdAouBo oxEdIo:

Dwrevy Evdeign

i AiakéTng emAoyng
EVEPYOTIOINONG

G euPéAeiag

Mopmdg Kupdtwy
uTTEPUBPWY
Koupi evepyomoinong
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H povdda pe Ta yudhiva toixwpara (1) xpnoidotrolei 8o ptratapieg (LR20) yia va diaipei Tnv ammdoTacn
EKTTOPTIAG UTTEPUBPWY O€ TPEIG TIAOYEG, OTTWG akpIBWG TTapouaiddeTal aTo akdhoubo axEdIo:

MeyaAutepn amoé 7 uétpa
3-7 uétpa
0-3 pétpa

Mrropeite va emAECETE Wi aTrd auTég TIG emAOYEG avahoya pe To TI BEAETE va KaBapioeTe.
MPOZOXH: ®povrideTe WOTE TO KUPOTA UTTEPUBPWY VO UNV £pXOVTaI O€ ETTAPH UE Ta PdTIa.

5. KdBe @opd mou ataTe kaTmolo atmo Ta Tpia KoupTd Evapéng Tng Asitoupyiag (9), Ba akolyeTal pia
oUvTopn peAwdia kal oTn ouvéxela Ba TiBeTal oe Asitoupyia n NAEKTPIKA GKOUTIO POUTTOT.

6. Mropei va Bpioketal o€ Aeitoupyia 30-60 AemrTd yia 10 KOBApIoUa £vOG dwpATIOU KavOVIKOU
peyéBoug. Otav amopével Aiyn utatapia, n évdeitn Tng otabung e (8) Ba yiveral kOKKIvVN kai T0
oUoTnua Ba aTmevepyoTToIEITaI QUTOUATA.

H nAekTpIKr oKOUTTO POMTTOT Eival EUKOAN OTN XpAon kai aTraiTei pikpo Babud auvtipnong UaTepa
amé 1 xpAon Te. MNa va e§ao@alioete TV KaAUTepn duvarh amddoon Ba el va akohoubeite
TIAVTOTE TIG TTAPOKATW O108IKACIEG:

KaBapioudg Tou amoomwpevou doyeiou (10)
YTapyouv dUo diadikaaieg yia Ty eEaAeIpn Twv cwuamdiwy Kal NG BPopIdg Tou doxeiou:
1. AdeidoTe 10 amooTiwyevo doxeio (10):
) ATTEvepPYOTTOINOTE T CUOKEUN).
B) Miéate To TITEPUYIO TOU Boyeiou (10) kal aQAIPETTE TO OTIWG TIEPIYPAPETAI OTIG TTAPAKATW EIKOVES:

. —
A - ey a" e
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y) KaBapioTe 1o doyeio (10).

2. KabBapioTe 10 QiATpO (5):
a) TomroBerioTe TO doyeio (10) pe T0 OTOWIO TIPOG TA KATW.
B) MaTAoTe EAa@PPWG TO KOUNTTI, apaipéaTe TO QIATPO (5) 6TTWG TTEPIypd@eTal 0TO akdAouBo oxESIO:
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KaBapioTe 10 QiATpo atmd Tuxov Bpopiés (5).
TomoBetroTe Eava 1o QiATpo (5) oTo Soxeio (10).

€) MéaTe eAappwg To TITePUYIO Kal ToTroBeTACTE avd To doxeio (10) oTnv NAeKTPIKA okoUTTa.

KaBapioTe Ta kOpia Bouptodkia (12) Tng nAeKTPIKAG OKOUTTOG

1.

ATrevepyoTroINOTE T OUOKEUN, BYAATE TO KOAWDIO aTTO TOV TTPOCAPKUOYEQ KAl TOTTOBETAOTE TNV
NAEKTPIKA okoUTTa O ia ETTITTEDN ETMIQPAVEIN KATA TETOIO TPOTTO WOTE TO KATW PEPOG TNG Va KOITALEl

TTPOG Ta TIAVW: s
Fh o P
:] e 1
: o :-'1“"" ~
b

XpnoiyotoiaTe éva ataupokatadpido yia va agaipéoete Tn Oe€id Bida oTepéwang, oTn CUVEXEIX
aeaipéaTe T0 KUpIo BoupTadki (12), To AaaTixévio BoupTadki kai Tov GUVOEGHO TTOU KPATA EVWEVa
10 Bouptodkia, OTTwg Teplypd@eTal oTa akdhouba axEdia:

KaBapioTe Tov BGAapo oTov omoio Bpioketal To BOUPTOGKI, To UTTOAEIUPATA TTOU UTIAPYOUV OTO
BoupTtodki Kai T0 AaaTIxévVIO BOUPTOGKI.

E¢aheiyte TN Bpopid ammd Tov Gfova, 10 PETAAAIKG OTAPIYUO TOU GUVOECHOU Kal Ta BOUPTOGKIa
(uttdpyel To EVOEXOUEVO Va UNV XPEIGdeTal va ekTeAETE auTh TN Aeiroupyia UoTepa atmo KaBe xprion)
ME TOV TPOTIO TTOU TTEPIYPAQETaI OTa akOAouBa oxEdIa. Ze TIEPITITWON TIOU KPIVETQI OTTAPAITNTO,
xpnaoiyotoifaTe Aiyo NITTavTIKO. Ve T

TomoBetAoTE {avd Tov GUVOETHO TTOU KPaTd evwuéva Ta BoupTadkia Kal Ta Bouptadkia otn Béon
TOUG Kal o@iyETe TN Bida.
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KaBapioudg Tou katrakiol €10680u TG nAekTpIKAG okoUTag (13)

1) AmevepyotroifoTe Tn OUOKEUR. TOTTOBETAGTE TNV NAEKTPIKA OKOUTIO O€ pial eTTiTTedn emM@Aveia KoTd
TETOIO TPOTIO WOTE TO OTOMIO VO KOITAEl TTPOG T TIAVW.

2) TomoBeTtroTe TO KOTAKI €10000U TNG NAEKTPIKAG oKoutrag poumoT (13) e Tov TPOTIO TTOU
TepIypd@eTal aTo akdAoubo axédio.

3) KabBapioTe 10 katdKi £106d0U TNG NAEKTPIKAG OKOUTTOG POUTTOT (13) KOl TOV UTTG OP@r| aVEUICTAPA
MNXOVIOPS TTPOKEIYEVOU va eEA0QANIOETE Evav owaTo EEAEPIOHO.

4) ZnkwaoTe Pe TPoooXN TIG YAWTTIOEG GUYKPATNONG TOU KATTAKIOU €I00D0U TNG NAEKTPIKAG OKOUTTOG
POUTIOT £WG Ta AVTIOTOIXO AKPOPUTIQ.
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Oa TpETTel va QopTICETE TNV NAEKTPIKF oKOUTTa UaTepa aTro KABE Xprion. O @opTIoTAG £xEl OXEDIOOTEI
yia pia 1don g 18¢ewg Twv 230V (n Taon eival SIGQOPETIKA O OPICHEVES XWPEG), Kal hia auxvoTnTa
G 1a&ews Twv 50/60 Hz, civar pIkpdg, EAa@pUg Kal 0TaBePOG, v £xel OXEBIOOTE IO TN CUYKEKPIMEVN
NAEKTPIKY) OKOUTTO POMTTOT, yI' aUTO TOV AOYO TTOPOKAAEIOTE va Unv XPnoIKOTIOIETE GAAOUG QOPTIOTEG.

MéBodog emavagpopTiong

1. AmevepyoTroifoTe T ouokeun. TomoBeTAOTE TN O€ éva A0QANEG PEPOG.

2.z de€1d Aeupd TNG NAEKTPIKAG OKOUTIOG POMTIOT, UTTAPXE! pia aUvdeon Kai pia €voeitn Tng
0Ta0uNG TNG eavaedpTiong. H ouvoAIKn TTepiodog eTTavapopTIong ival TepiTTou 4-5 WPEG.

3. Katd m d16pkeiag TG emava@opTiong ival avapuévn n EVOEIEn TG NAEKTPIKAG OKOUTIAG POUTTOT
UTTOONAWVOVTAG TN QUCIOAOYIKF ETTAVAPOPTION TNG CUCKEUNG. "YoTepa atmoé 4-5 wpeg n Pmmatopia
Ba Exel poprioel TARPwWG kail Ba TTPETTEN va TTOCUVOETETE TOV QOPTIOTA OO TNV NAEKTPIKA TTPIda.

ATOoUVOEDTE TOV QOPTIOTA ATTO TNV NAEKTPIKK TTPICa TN OTIYURA TTOU TIPETTEI ATTOPEUYOVTAG KAT QUTO

TOV TPOTIO ia evOEXOUEVN UTTEPPAPTWOTN, N OTIOIO UTTOPET va ETTNPEATE! T DIAPKEIR TG YTTOTAPIOG.

MPOZOXH

1. O @opTioTAG (2) TTou cupTEpIAAUBAVETAI PE QUTA T LOVASA TTOPOUCIALEl OPIOUEVD TUYKEKPILEVO
XapaKkTnPIoTIKG, OTIWG €ival yia TTapddelyya éva eupl @doua Tdong, oTabepdtnTa kai aglomoTia
600V apOPA TN XPNON TOU O€ GUVOUACHO WE TNV ETTaVAQOPTICOUEVN PTTaTapia TG ev Adyw Hovadag.
Aev Ba TTPETTEI ETTOUEVWG VO CUVOUALETE TNV ETTAVOPOPTICOUEVN pTTaTapia (15) Kal Tov QopTIoTH HE
GAAa TTpoidvTa.

2. Na va mapareivete T didpkeia {wAg TNG uTratapiog Ba TpéTTel va Tn @opTiceTe yia 8-9 wpeg UaTepa
aTmoé TV TPWTN XPAoN NG 1 O€ TTEPITITWON TTOU TV avaypnaigoTroioeTe UoTEPA aTmd €va PeydAo
XPOVIKS S1doTnua adpAavelag.

3. H pmartapia Ba @rdoel To emitredo TG PéyioTng duvarig amddoang dtav Ba TpayuatotroinBolv 2-3
oAokANpwpEéVol KUKAOI OPTIONG Kal atro@opTIoNg.
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MéBodog avTikardaTaong Tng mAaivig ouptaag (4)
MapatnproTe 10 ak6AouBo ax£DI0 TTPOKEIUEVOU VO Eaa@aAiTETE TNV KATAAANAN uéBodo avTikaTdoTaong.
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1. AgaipéoTe TIG dUo Bideg OTTWG TTEPIYPAPETal OTO ZX. 1.

2. Omwg Teplypd@eTal 010 ZX. 2, TEPIOTPEWTE TO TAAIVO BoupTodKI (4) €wg OTOU va UTTOPEITE VO
€I0GYeTE TO OTAUPOKATOGPISO, Eeo@iyEte TN Pida, aaIpéoTe TO XPNOIUOTIOINUEVO BOUPTOAKI Kal
QVTIKOTOOTACTE TO JE v KavoUplo.

3. ZuvapuoAloynaTe To BoupTadki Kal TO KATW KATIAKI e TNV avTiBeTn oelpd.

Emidoyn Tng €utrvng diadpopng
H nAekTpiki oKoUTTO pOUTTT SI0BETEl CUTTN A EGUTTVOU EAEYXOU £T01 WOTE Va AEITOUPYET ATTOTEAEGHATIKG
KQl va aTroQeUyel OTTOIOdATIOTE EUTTODIO 1 VO UNV TTEQTEI ATTO KATTOI0 TPATTE]), OKGAA i) D1IGOPOHO.

MPOZOXH: ApaipéaTe TUXOV MIKPG avTiKeipeva OTrwg eival Bada, peydAa kaAdBia axprioTwy, KATT, Ta
OTT0i0 UTTOPEI va TIEGOUV KaTd To KaBdpioua, yi' autd Ba TpéTTel va atropakpuvBoly TpoTou apyioel
va AEITOUPYEi N NAEKTPIKA OKOUTIO POUTTOT.

Oa mpétrel va Aaupavete uréyn Ta akéhouba onueia:

1. Z& TEPITITWON TTOU N OUCKEUR €ival evepyoTroinuévn aAd arrevepyotroinBei a@doTou aKouoTei N
peAwdia, ptropei onuaivel Ot atropéver Aiyn prratapio kai 0Tl TTPETTEl VO QOPTIOETE T CUCKEUT).

2. Mnv XpnoIUOTIOIEITE TNV NAEKTPIKF) OKOUTIA POUTTOT O€ XOVTPEG HOKETEG.

3. Amo@euyeTe TN XPHON TNG NAEKTPIKAG OKOUTIOG OE PEPN OTTOU UTTAPXOUV OVTIKEIUEVA OTTIWG POUXA,
KaAWSIQ, TIETOETES KATT., Ta OTTOiON UTTOPET VO uTTEPdEUTOUV OTa BoupTadiKia TG NAEKTPIKAG oKoUTTIaG
POTIOT.
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4. e mepITITwaOn TToU OEV TNV EXETE XPNOIKOTTIOINTEI YIa UeYEAO Xpovikd didotnua Ba TTPETTE var £XEl

QopTioEl EVIEAWG.

5. A@oTou £xETE XPNOIMOTIOIRCEI TNV NAEKTPIKI OKOUTIA POWTTOT Yia va peyaAo xpoviko didoTtnua, Ba

TIPETTEI VA XPNOIUOTIOINOETE €va OTEYVO TTOVi yia va KaBapioeTe TO EMAVW Kal KATW WEPOG TNG.

MPOZOXH: Mpokelpévou n NAEKTPIKA OKOUTTON POUTIOT Va 0aG TIPOCQEPE! it KAAUTEPN uTINPEETia, Ba
Tpémel va Sladoete TNV akdAoubn Treplypa@n OXeTIKG e T owaoTh PéBodo eTriAuang Twv dlIaQOpwWY
TTPOBANUATWY:

1.

Zg TIEPITITWON TTOU O PTTPOCTIVOG TPOXOG TNG NAEKTPIKAG OKOUTTAG POTIOT TIECEI aTTO TIG OKAAEG Ba
TPETTEl va XpnoloToifoeTe 10 BoupTadki kaBapiapoU (17) ) éva aTeyvd Travi yia va apaipéCETe T
okévn amd TV KePaAr Tou eowTePIKOU aiaBnTrpa (14) TOU PTTPOCTIVOU TIPOGTATEUTIKOU.

2€ TIEPITITWON TTOU N NAEKTPIKI) GKOUTIO POUTTOT UTTOOTET TITWAN TAONG VW eKTEAE Evav KaBapiopud

Kai gival avappéves OAeG oI QuTeIvEG evdeigeig SIMIL, onuaivel 0TI N CUCKEUN eV AEITOUPYEI KAVOVIKA.

H Aemrtopeprig p€BodoG emiAuong Twv TTPOBANUATWY Eival auTr TToU TTapaTiBeTal TTapakdTw.

0) ATTevepyOoTTOINOTE Tr) GUOKEUN, TTEPIOTPEWTE TNV NAEKTPIKA OKOUTIO POMTTOT, EAEYETE TO ECWTEPIKO
NG KEVIPIKAG BOUPTOOG TIPOKEINEVOU VO BeEiTe €Qv €XEI GUOOWPEUTEL KATI 1) TTOAU XvoUdI, Ta
OTTOi0 UTTAOKAPOUV TOV TPOXO TNG KEVIPIKAG BoUpTOaG, agaipéaTe Tn Bpouid kai n ouokeun Ba
OUVEXIOEI VO AEITOUPYET KaVOVIKG.

B) ECacpahioTe 611 dev £xel CUOTWPEUTET BPOMIG TTOU VA EIOXWPEI 0TO £0WTEPIKG TOU deglou/
apIoTEPOU TPOXOU. Z€ TTEPITITWON TTOU €XEI OVTWG CUCCWPEUTEI BPOMIE, TTEPIOTPEWTE TOV TPOXO
yia va Tnv e€aAeipete Kai 0Tn ouvéxela Ba Aeimoupyei owaoTd n povada.

y) Orav yepidel 1o doxeio, povTiCeTe va 10 AdEIGTETE £T01 WOTE va BEATILOVETAI N ATTOTEAECHOTIKOTNTA
TNG OUOKEUAG KOl pia evOEXOUEVN UTTEPQPOPTION KOTA TN AEIToupyia TNG va pnv ETMIQEPEN TNV
aTTEVEPYOTTOINON A0QaAEIag.

Otav n nAekTpIK OKOUTIO POUTTOT ETTIOTPEPEI OTNV ApPXIKN TNG Béon, Ba TTPETTEI va eAEyYETE €dv

£xel ouoowpeuTei Ppopid aTov de€id N apioTePd TPOXO. ATTOUAKPUVETE T OWHATIOIO TTOU €XOUV

MTTAOKGPEI OTO ECWTEPIKO.

Ze TTEPITITWON TTOU N povada pe Ta yudAiva Torxwpata dev ekTeAel TN Asitoupyia euTTAOKIG Ba

TIPETTEI VO TNV TOTTOBETEITE CWOTA, EVW OTAV N TTPACIVN EVOEIKTIKA Auxvia avaBoaBrivel cuvexoueva

Ba TPETTEl VO QVTIKATAOTACETE TV PTTATOIC TNG HOVAdaG We Ta yUGAIVa TOIXWUATA.

®povriCete woTe To TaIdIG va PNV TTapepTodidouv Tn S1EAEUTN TG NAEKTPIKNG OKOUTTAG POUTIOT Kal

pnv Vv TpapaTe amd TIG OKAAEG £T01 WOTE VA PNV TTPokaAolvTal TEPITTEG BAGBES OTNV NAEKTPIKA

OKOUTTO POUTTOT.

Autd T0 TTPOIdV OV ETITPETIETAI VA XPNoIoTIoIETal Xwpig emmiBAewn A BorBeia amd viATma 1 GAAa

aTopa av n QUOIKA A TIVEUPATIKA KATAOTAOH TOUG Ta EUTTOICEI VA TO XPNOIMOTIOINOOUV UE AoPAAEIa.

Ta maudid Ba pétrel va BpiokovTal utd TV eTiBAEWN KATTOIOU TTPOKEIPEVOU VO NV TTaifouV pE TO

€V AOyw TTPOIoV.

Ze TTEPITITWON TTOU TO KOAWDIO PEUNATOG £X€I UTTOOTET {UIG, Ba TpéTTel va avTikaBioTaTal oo Tov

KOTAOKEUAOTH 1j aTTo £60UaI0d0TNUEVO TEXVIKO GUVTAPNONG ) OTTO EUTTEIPO TEXVIKO TTPOG OTTOQUYN

KIVOUVWV.

MPOZXTAZIA TOY NEPIBAAAONTOZ

Ta amoppITTTéUeva NAEKTPOVIKE TTPOidvVTa dEv Ba TTPETTEI VO OTTOPPITITOVTAI PE TO OIKIAKG aTrOBANTa.
Oa TPETTEl va JETAPEPETE TNV €V AOYW GUOKEUN OTO TOTTIKO KEVTPO OVAKUKAWGNG TOU yia Wio ao@alq
emegepyaoia.

20G uXapIoToUWE yia TNV EUTTIOTOoUVN TToU pag deifate emAEYOVTaG £va aTTé T TIPOIOVTA A,
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LRUZ

[poeKTUPYs HaLLW U3AENNS, Mbl CTPEMUMCS! K TOMY, UTODbI X KQYECTBO, AN3aliH U (PYHKLMOHANBHOCTbL
OTBEYanu cTaHgapTam HamBbICLLETO YPoBHS. Hapeemcsi, 4To Bam noHpaBuTCs HOBBIN POBOT-MbINECOC
DIABOLO ¢hupmbl PALSON.

BAXHbIE WUHCTPYKLIUK

Po6ot-nbinecoc PeKkoMeHaYyeTCA UCnonb3oBaTbCA UCKIMOYUTENBHO B NMOMELLEHUAX. Cpe,qM npo4ero,
OH MOXET NPUMEeHATLCA ONA YUCTKU LEepeBAHHbIX MonoBs, NMHoONeyma, KepammquKon nAanTbl Ana
nona, TOHKNX Ui CpeaHnXx KOBPOB. ,uJ'IFI TOro YT0ObI U3BNEYDL MakCUManbHYK nonb3y n3 paGOTbI
p060Ta-nb|necoca, npocunm Bac BHMMaTenbHO M3Yy4nUTb 3TOr0 PyKOBOACTBO MO 3KCnJyataunn.

1. TMpexae Yem BKouMTb poboT-nbinecoc, yoeantecs B TOM, YTO 6atapesi NONHOCTbLIO 3apsikeHa.
2. Haxmute kHonky BKI/BBIKIT (11). Mmeetcsa Tpum kHonku 3anycka (9): S, M un L (Manbliii, cpegHui

1 6onbluoit) ans Bbibopa pa3mepa KOMHaTbI, KoTopyto Bbl xotuTe ybpatb. Hinke nepeuncnsiorcs
pa3mMepbl KOMHaTLI M COOTBETCTBYIOLLIEE BpeMs paboTbi:

S 10-15 m2 30 MuHyT
M 15-25 m2 40 MunyT
L CBblLLe 25 m?2 60 MuHYT

3. Ecnu Bbl He xoTute, 4T0ObI POGOT-NbINECOC
ybupan y4acTok BHE 3amnfaHWPOBAHHOW 30HbI
ybOpKK, NOMECTUTE B COOTBETCTBYHLLEM MECTE
BUPTYanbHbIA CTEHOBOM OOk (1). £

4. B cnyyae HaxaTusi HEBEPHOW KHOMKM 3anycka
HaXMUTe APYTYI0 KHOMKY 3anycka ABaxabl, 4ToObl Waeanshom  sensercs

annapar Hadan y6opky. pa3MelLLieHI1e BUPTYamnbHOMO
CTEHOBOrO Grioka y ABEpM

[ns ncnonb3oBaHWs BUPTYanbHOro CTeHOBOrO Grioka (1) cnepyiiTe AaHHON Cxeme:

Jlamnoyka MCTOYHMKA

Mepekntoyarens
nuTans

AnanasoHoB AanbHOCTU

VHdbpakpacHbii

u3nyyarenb
KHonka nutanms
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B BupTyanbHom cTeHoBom Broke (1) ncnonbaytotcst ase 6atapen (LR20) ans pasgenerns pacctosHms
MHCPAKPACHOTO M3MyYeHMs B TpeX pexumax paboTbl, Kak 3TO NOKa3aHO Ha CreayHLEM PUCYHKE:

Cablle 7 MeTpoB
3-7 meTpoB
0-3 metpoB

Bbl MoxeTe BbIGpaTh OOMH M3 3TUX PEXVUMOB B 3aBUCMMOCTM OT TOFO, YTO XOTUTE yBpaTh.
BHUMAHWE: N3beraiiTe nonagaHns nyya MHMpakpacHoro nanyyatens B rnasa.

5. Tlocne HaxaTtus Ntoboit U3 Tpex KHOMoK 3anycka (9) NOCHbILLMTCS KOpOTKast MENoaws, Nocne Yero
poboT-nbinecoc HauHeT paboTaTb.

6. [nsa ybopku kOMHaThl CTaHAApTHOrO pa3mepa MoxeT notpebosatbes 30-60 muHyT. Korga 6atapest
HaYHET paspsikaTbCsl, LBET MHAMKaTopa ypoBHs GaTapewn (8) cTaHeT KpacHbIM, a cuctema
aBTOMATMYECKM OTKITHOUMTCS.

PoboT-nblfiecoc NpocT B MCMONb30BaHUM W TpebyeT MUHWManbHOrO obCnyXuBaHUS mnocne
ncnonb3oBaxus. [ns obecneveHns makcumanbHon 3PEeKTUBHOCTY CreaynTe AaHHBIM UHCTPYKLMSM:

Yuctka nssnekaemoro orceka (10)
CyluecTByeT Ba npoliecca yaaneHus YacTuL, 1 rpsiaun U3 oTceka:
1. Ounctutb n3snekaemoln otcek (10):
a) OTknounTe annapar.
b) Haxxmute 3awenky otceka (10) n u3Bnekute ero, kak nokasaHo Ha CregyLMX pUCYHKaXx:

N M

¢) Ouuctute otcek (10).

2. Tpounctutb punstp (5):
a) MNepeepHuTte otcek (10).
b) Cnerka HaxmnTe KHOMKY, U3BnekuTe unbTp (5), Kak Mokas3aHo Ha CReayHLLeM PUCYHKE:
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c) Yoanute rpasb u3 cunstpa (5).
d) BHoBb BcTaBeTe chunbtp (5) B otcek (10).

e) Cnerka HaxmuTe 3aLlenky W BHOBb BCTaBbTe oTcek (10) B po6oT-nbinecoc

OumwanTe rmaeHble weTkn (12) podorta-nbinecoca.
1. OTkniounTe annapart, oTcoeanHuTe kabenb aganTep U pasmecTute poboT-MbINECOC Ha NIOCKO
MOBEPXHOCTM, NEPEBEPHYB €r0.

2. [Ins n3BneveHns NpaBoro KpenexHoro BUHTa BOCMOMb3yTECh KpecToobpa3Hol OTBEPTKON, 3aTeM
cpasy U3BMeKuUTe rMaBHYHo LeTKy (12), pe3nHOBYHO LLETKY M COEAUHNTEND LETOK, Kak Noka3aHo Ha
CnesyroLWnX pUCyHKax:

O B,

f_;/l' CoeanHuTenb LLETOK

3. Oumuctute otgeneHue, B KOTOPOM pacnonaraeTcs LUeTKa, a TakKe yaannte OCTaTkn CO LLETKU U
pe3VIHOBOl7I LLETKN.

4. Ypanute rpA3b C OCU U MEeTanIM4eckoro gepxarena coeguHuTens u WeEeToK (BO3MO)KHO, [aHHYI0
onepaunto He cnegyeTr nNpou3BOAUTb MOCINE KaXxaoro VICI'IOJ'IbSOBaHVIFI), KaK MoKa3aHO Ha
crenyrowunx pucyHkax. anI HeobxoaMMOoCTH, HAHECUTE HEMHOTO CMasKu.

5. BHOBb YCTaHOBUTE COEANHUTEND LLETOK N CaMU LLIETKN U 3aTAHUTE BUHT.
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Yuctka BXOAHYH KpbIWKy poboTta-nbinecoca (13)

1) OTkntounTe annapart. YCTaHoBWUTE NepeBepHyThI POBOT-NbINECOC Ha NNOCKOA NOBEPXHOCTMY.

2) YcTaHoBUTE BXOLHYH KPbILLKY poboTa-nbinecoca (13), Kak nokaszaHo Ha CneayrLeM pucyHke:

3) MpoumncTuTe BXOAHYH Kpbilky poboTa-nbinecoca (13) n MexaHn3m B hopme BEHTUNSTOpa ANst
obecneyeHns Hagnexallen BEHTUNSLUN.

4)OCTOpPOXHO BCTaBbTE COEAWHUTENbHblE S3bIYKM BXOLHOW KpbIWKM poboTa-nbinecoca B
COOTBETCTBYHOLLME OTBEPCTHS.

APy
—
i

3apspka

PoGoT-nbinecoc HeobXoAMMO 3apsikaTb MOCNE KaX4oro WCnonb3oBaHus. 3apsigHoe YCTPOMCTBO
CNPOEeKTUPOBaHO Ans paboTsl ¢ HanpsbkeHnem 230B (B HEKOTOPBIX CTpaHax HanpsKeHWe OTIJaeTcs)
1 vactotoi 50/60 'L, OHO KOMNAKTHOE, NErkoe 1 YCTOMYMBOE, a Takke CneumnarnbHO CNPOeKTMPOBaHO
ANs Hawero poboTa-nbinecoca, NoaToMy Mbl MpocM Bac He nonb3oBaTbCs APYTUMM 3apsiaHbIMU
YCTPOWACTBaMM Anst NOA3APSTKY.

Cnoco6 3apsaku

1.
2.

OtkntounTte npubop. MomecTuTe ero B HaAeXHOM MecTe.

B npaBoit YacTu poboTa-nbinecoca UMeeTcsi CoeanHNTENb U MHAnKaTop 3apsaku. ObLiee Bpems
3apsiaku CoCTaBnsieT NpubnuanTensHo 4-5 yacos.

B xope 3apsioku roput nHAuKatop poboTa-nbinecoca, YTo CBMAETENbCTBYET O HOPMasbHOM
3apsigke annapara. Yepes 4-5 yacoB Gatapesi MOMHOCTbIO 3apsaUTLCS, 3apsiAHOE YCTPOWCTBO
HeobXoaMMO OTCOEANHMTD.

BoBpems oTcoeanHMTE 3apsigHOEe YCTPOICTBO, MOTOMY YTO M3BLITOYHAS 3apsiaka MOXKET COKPaTUTb
CPOK 3KCMnyaTaumm batapeu.

BHUMAHWE

1.

2.

BkntoueHHOE B KOMNNEKT 3apsipHOE YCTPOICTBO (2) 0bnaaaeT onpefeneHHbIMW XapakTepucTUkamu,
LUIMPOKMM [WanasoHOM HamnpshkeHWs, OTnnYaeTcs CTabunbHOCTbIO paboThbl, HAAEXHOCTLIO W
CNYXUT Anst paboTbl UMEHHO C akKyMYnSTOpHOW 6aTapeer JaHHOrO YCTPoCTBa. Takum o0bpasom,
He MCnornbayiTe akkyMynsaTopHyto batapeto (15) n 3apsigHOe YCTPOMCTBO C APYrUMU U3LEnUaMU.
[ns npooneHus cpoka akcnnyatauuy batapen 3apsxaite ee B TedeHue 8-9 yacos nocne nepsoro
1CNONb30BaHWS UK NOCNe 04eHb NPOLOMKUTENBHOIO nepuoaa be3nencTams.

YpoBeHb ONTUMAasbHOW NPON3BOAUTENBHOCTM 6aTapen [OCTUraeTcs Mo NPOLIECTBUN 2-3 MOMHbIX
LIKIOB 3apsifkv 1 paspsiaku.
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Cnoco6 3ameHbI 60KkoBOW LWEeTKK (4)
Ha cnepytoluem pucyHKe nokasaH npasurbHbINA cnocob 3ameHbl.

Bl

1. 3BneknTe oba BMHTA, Kak nokasaHo Ha Puc. 1.

2. Kak nokasaHo Ha Puc. 2, nosepHuTe BokoBYt0 LLETKY (4), 4ToObl MOXHO ObINO BCTABUTL OTBEPTKY,
ocnabbTe BUHT, U3BNEKNUTE NCMONb30BAHHYIO LLETKY U 3aMEHUTE €€ HOBOW.

3. YcTaHoBUTE LLETKY M HIDKHIOK KPLILLKY B 0OpaTHOM NOpsiake.

WHTennekTyanbHbIi BbIGOp TpaekTopuu

PoGoT-nbinecoc perynupyetcs WHTennekTyanbHoiM 06pas3oM ¢ TeM, 4ToGbl 0GecneynTb €ero
aekTUBHYI0 paboTy 1 u3bexaTb MobbIx NPENATCTBUIA, B TOM Yucre, M3BexaTb ero NafeHus co
CTONa, NEeCTHULbI U MPOXOfa.

= ——

BHUMAHUE: Y6epute Takue Mmenkue npeaMeTbl, Kak Basbl, KOP3uHbl Ans Gymarn u T.n., Kotopble
MOryT ynacTb BO BpeMmsi yOopku, NOTOMy uX Heobxogumo ybpaTb, npexae yem poboT-nbinecoc
NpUCTYNUT K pabore.

Heobxomumo yunTbiBaTh CriefyioLne acnekTbi:
1. Ecnu oH BKNOYEH, HO OTKIHOYAETCS NOCIe TOro, kak MPO3BYYUT MEroausi, 3TO MOXET yKasblBaTb

Ha HU3KWiA 3apsig 6aTapen: HeobxooMMO NoA3apsAMTL annapar.
2. He ucnonb3yitte poboT-NblNecoc Ans YACTKM TOMCTbIX KOBPOB.
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N3beraitte ncnonb3osaHus poBoTa-Tbinecoca TaM, e UMETCs Takue npeaMeThl, Kak oaexaa,
npoBoaa, NoroTeHLa U T.N., KOTOPble MOrYT 3acTpsATh B LieTKax poboTa-nbinecoca.

B crnyyae anuTensHoro 6e3nencTans Heo6XxoaMmMo NPOU3BECTY NOMHY0 3apAAKY.

Mocne NPOAOMKUTENBHOMO MCNOMb30BaHNUS POBOTA-NBINECOCa NPOYNUCTUTE CYXOM TPAMOUKON €ro
BEPXHIOK 1 HUKHIOK 4acTy

BHMMAHMUE: [Ona obecneyeHus ontumanbHoli paboTbl poboTa-nbinecoca 03HaKOMLTECH CO
CreaytoLLM onucaHueM npaBuiibHbIX CnocoboB ycTpaHeHus npobnem:

1.

Ecnu nepenHee koneco poboTa-nbinecoca ynageT ¢ kpasi IECTHULbI, BOCMONb3YWTECh YNCTSLLEN
Letko (17) unn cyxomn TPAMKOWM AN yaaneHus nbiin ¢ rofoBKM HUXHEro AaTtunka (14) nepeaHero
Oydepa.

Ecnu Bce cBetoBble MHaMkaTopsl S/M/L npogomkatoT ropeTb nocne npepbiBaHs Noaaqn NUTaHUs

Ha poboT-nbinecoc B xoge y6opku, 3T0 03HauaeT, 4To pobot paboTtaet co cbosimu. Hike nogpobHo

onucaH cnocob ycTpaHeHns npobnem.

a. OTkniounTe annapart, NoBepHUTE POBOT-MbINECOC, NPOBEPLTE HIKHIOW YacTb LEHTPanbHO
LEeTK Ha NPeaMET CKOMNEHMI rpsian U KpynHOro copa, KOTOPbIA MOXET BrokMpoBaTh Koneco
LieHTpanbHow LUETKK, yAanuTe rpsisb, NOCMe Yero annapat CMOXET paboTaTb HOpManbHO.

b. Y6eautech B OTCYTCTBUW CKONNEHWIA rPS3V BHYTPW NpaBoro/neBoro koneca. Mpu Hanuumm rpssm
NOBEPHUTE KOMeCco ANs ee yaaneHus, nocne Yero annapar cMoXeT pabotaTb HopMarbHO.

c. B cnyyae 3anonHeHus ycTponcTBa OYMCTUTE €ro Ans MoBbILEHNUS 3hPeKTUBHOCTH paboTh
annapara v npeaynpexneHns neperpysku, Kotopas MOXET NPUBECTU K NPEAoXpaHUTENbHOMY
OTKIMKOYEHNIO.

Mocne Bo3BpalleHns poboTa-nbinecoca B WCXOAHOE MOMOXeHWe ybeauTecb B OTCYTCTBUM

CKOMMEHWIA rpsian B MPpaBOM WK NIeBOM Konece. YaanuTe 3abuBLUMECS BHYTPb YacTULibI.

B crnyyae HeBbINONHEHWs BUPTyaribHbIM CTEHOBBIM BMOKOM (PYHKLMM BNOKMPOBKM YCTaHOBUTE

€ro NpaBWUIbHO; B Cryvae HenpepbiBHOTO MepLaHus 3eneHoro uHaukatopa 3ameHute Gatapeto

BMpPTYanbHOro CTEHOBOTO broka.

He nosBonsiiTe AeTsM npensTCTBOBaTb NepeMeLleHnio poboTa-nbinecoca 1 He TAHUTE ero no

necTHULaM BO 13bexaHne noBpexaeHns poboTa-neinecoca.

3anpelLuaetcs BKMoyaThb annapar AeTam v ApyriM nuuam 6es nomoLyy unn HabnoaeHns, ecnu ux

(hmsnyeckoe Unn yMCTBEHHOE COCTOSIHUE He NOo3BoNnseT MM 6e30MnacHo Nonb3oBaThes NPUBOpPOM.

He ocraensiite geteit 6e3 npucMoTpa 1 He paspeLuaiTe UM urpatb C annapaTtoM.

Ecnn noBpexaeH WHyp nUTaHus, TO OH JOMKEH ObiTb 3aMEHeH MPOU3BOLMTENEM UMK ero

TEXHNYECKON YMONHOMOYEHHOM CRYXB0M unu kBanurLMpoBaHHLIM CELanncToM Bo n3dexaHue

OMacHOCTU.

3ALLUUTA OKPYXXAIOLLEW CPE[bI

OtpaboTaBLme 3nekTponpnbopsl He AOMKHbLI YTUIN3MPOBATLCS BMECTE C ObITOBBIMK OTXOZAMM.
[aHHbI npubop JoMmKeH BbiTb nepegaH B MECTHbIA YTUNM3AUMOHHLIA LEHTP Ans Ge3onacHom
nepepaboTky.

Cnacu6o 3a Balue foBepye Npn BbIGOPE OAHOTO U3 HALLMX U3AEMMIA.

59



D

Jal Al 5okl L e 8 oll dans Jmdl 2l je S i€l g gy atky oS Ule S L) oa

s JSLaal) Caliae
A)3Y ddla ddagd ) (17)caekaiill 5LG 5 andin) s jall Aila (e o Slen (e Apelal) Alnal) il 1311
AgelaY) dikaiall b ) (14) il e ool 5 (e bl
O Jary o M O (i Rinae ol e goan by Cadatill dglee JSA 3 5680 SaeY) odai) o) .2
(SIS JSaA as s Ayl sale e
A g 1ol La (o A 58 el 8L Al Jala 8 il 5 Al 5 A€l g5y 500 | Slead) ikl
gl Lzl 1 Slead) o sy ia ool J3 oSl sLE Al Alae Jlany ¢ i
O A3 Alaal) o) gl am s 13 gl 5 el il A1 8 ()50 255 aae e SB(
RERIPLES AT i PEN PRI EN
Ll AV ) ailad) JieY) elada¥) iy Slead) Adels uuatl 4 1 6 glas () 3] S (s
el
e (sl gl il Aaall 8 IS 1) Lo Jany | Lea¥! dad ga () 2 gmy g Al eI Al Cugagy Hom Ladie |3
) ) ) R AL by sl Ol oo e
S Qany | adaiile JS0 v il 85l OIS 1Y) memas IS Lgaa |l J8Y) laallsas g Jeni ol 13 4
el YD land) sas 5 4 Uy
)l A8 5 ALl s ) (4 Y Al oSl A€l g5 AS Jal suin st o JUB a5
O3 Jsa3 28 Aglie o) e JSLie e O ilay Cpall (alalVT s JUlaY) U8 (e Jleall I Jlexiad j52Y 6
Jaall Sleald) haa ¢ saaiinn¥ JULYI o e SE ) g G0 ) A8 5e 050 Jleall ailis Jlasiad
ainal) ) ) 3aaiaall Ayl aadl) o) wiliaall o ity (il ) Gany | Dlide Al 5eSI) Ayl Gl mual 7
bl galds Jal e el
o) Janal) dglas
) Al el aay Jleall 13a 0B cang s Apaball A0 jial) I e Alaxineal) 33 5eSH cilaiall gy cany Y

Aspnia dallaa oLl ol e il sl S 5

Liilaie aal Lidl die Uy 38 Ge coad Lo e ol | S5

60



(4) Aasiad) SLE R o Ay o
(3L ) gl il 8 all 48 pead ) )

‘ ) sl 6 LS e il A0

s Alaaioadl) 3L 2 AT (2l @l pa il Jlan) ey i S w3 LS (4) ilad sLapall ol 2
RAYEEN It PR LY

oSl i il el eUaad) 5 5L5 all S, .3

S ) )
el o by W (S iy Sl sadl S a5 BeliSy any (S 4085 43yl Al 5 )) Al S5 (8 oSl oy
Gk ol i saibe

3 Calall U8 5yl Clagall Jla s (o) A0 Jie B jprall <l a1 5 A A1) Gang 1 Lo ) ol o
Aolasl) (W Lains 38 Ll

eI Cpms A Lol s

Lot pm el ) i Il 3gmy 5 ¢ty kil Lo 2xs 0505 e Sl 1S 11 1
1an ASpadl ol 530 e Gl oS A€l 2335y 2

LT 38 LY ella ) Loy Caiall s Y1 5 il o Adlide Aaial Lga 2a 53 L (SLY) 3 Sleall 220y 3
Crsrs ll il

il 5 o slall ¢yl Caglal Zils Aa b aiind | Ay gh 52l Sleall aasiod ol 1) L dlla 3 4

il 5 o stall ¢yl Caplal Al a b aaiiad | ALy gha 53 gl oSl A€l gy Jlaniad 3035

61



(13) Al Sl AsiSall g S (B Jaaall plhad Cilass
e s (558 Ao Y1 ol Al 5eS)) Al Cigyg ) pua el ikl (1
S a3 LS (13) Sleall Jiad slae g (2
AaiDlall Ay sell lasal da g pall JS5 3 Sleadls (13) Sleall daaall elae Cals (
Aalal) LSl 8 4l JalSy Sleall Janall sllat miilie pua (4

FELEFR
['- = .!-'.
i AL

)
—aliay 28) 230V a)\.\sA@L\‘)g_S.\@:JZ\_uaJ\)LPM(J:@duﬂu\dsm@h)@ﬂ\wuy)uus
4558 ) Alia) ¢ e g Cadd g puiea Slea g8 5 .50/60 Hz o8 23 il oAkl (amy (3 L el dgall oUas

Lgﬁ\aiaﬁﬁ)@\eéaﬂuﬁyu\ﬂp}&ﬂ}g@b)@ﬂ\&&&d\Q};}J}L..a,_u.a;?m.aﬁ

Latl) A4y b

) Ol S (G anas Sleal) ikl

el 5 5l 4 Loil) lee (3 patnd Aatll jlige s Jana 55 Al jgSl A€l o) o Y ilall (dan sy 2
L

uﬁcubu5}\4@muau WMM&QQY}MMH};J&\)M}A@M‘M\MJA 3
‘\.\.\’_\”)L@A ;Uja\ Ao ‘JA\SJ\J bL\MMJUﬁJ\
_R_UUQJ\ELPLQGL.zh)sjiqé@\bm\)lluhx.ﬂ\w\dqmd;\u.qg_uh.d\us}llssua_d\}@.;@la\

b Lo ) ol (o

D) & gy ) il 5 qsl 5 (Tl eSS g Jie e Clia siad 4l Jleall A 2sa all (2) ) Slea 1
o Al Jleas (15) Aanll ALEN 2y Ul als ety V1AL Slead) 13ed Aayall il AL 4, jUadll ae
oAl cilatie

Baa me dny Lllanind die i L Jlexind sl any cilelu 9 51 8 5aad Aliad camy Ay Uil sla a1 Jal e 2
3l ()53 Al sl

Ol oy Al Alesy pLl 3y Jaall (5 e e 4 Ul &l 3

62



(5) A gl il (=
(10) coaadl I (5) il aei (&

L

A el Al S e G (10) Qa2 s 4asa Aaiia midall e il (7

Al Al gy Sl (12) Aol il ) Cilats
‘é_‘é.mn ¢j.&j| é‘a:\:\}:\.‘ma..‘uaj‘sls@h)gﬁ‘w‘ Qﬁ})é&'ﬁjd_,}aﬁn JL@AMLﬂL.&L—IM‘ ‘)L«A..“ @Li 1
e sl

"S_T_H'PE:H".,:. -
/ r

:@m\ef)ll&us‘ﬁu)ﬂ\ Jra 6 lea g dakallaal) 45 8l ‘(12)

Hh
;o 2]
o
o g
S TR

Aoalall 5L Al 3y 5L il 8 ALY colmdl)y L5 il Led a5 ) Al il 3
Aolaal) o3 ()55 Y 38) Ll Ay Jamsill e (o Al sl dsmall Aol 3y sl 8 38U FL Y1 O3 4
il 83l (pa S i ¢y 5 el Ay L) e 13] 5 A o gyl b LS (Olaniad S 3ay By 5 pum

ot o iy 20n a LiSa  5 8L3 Al Jm 5 Slen o 5

63



g Loy ('])‘= A iyl laall 3a 5 @A '?(LRZO)L« 3l gall G ddl i r,_\_ug_, Jal
‘EA\_"J\ {.\_u‘)j\ LH.LAN\.JI—A‘_\_MIA ,Q\‘)t_“\iume\ &“)_AAH

Dl 7 e I
Dbl 753 om

D 3 .10 oe

AGla &y 5l s e LAY aal laal) eliKay
.Lj‘ Lc H\S« "1.\A‘)._3_ﬁﬁo\ ;,‘)_AA.“L_\A:IQA}AHJG&_&AJY}A_\:U\

PR B SEPPN | [F W TP ') BEDVC ') JVINOS. [ DY T NV vy (o ) = S| I S VPN 0 S
Janll

Adlaie ealeaan i e o lavil 448y 60530 Gml 3wl Jany o Jlgall o Sl 6
ASila sl 8 sean Slead) slila) wry sea¥) ol ) Jsais (8)

Aais Gl Jal (e Jlaxiul] axs Aapes Bilges V) rling ¥ 5 Jlasiaal) Jo 3l oS AiCll sy e
A Cealy AL iy i

L dday A e Y L Y Jleat W) Je A1l S A Sl g g Sl
Al el Al sy Ba o A A e Ja) e Jlani )

10) gl o— J—) o) Al o)

el 8 AL L) 5 L A &Y ol alSal

1.0 a0 & 8 10) gl —a J—-uy:

el il

AL 5 8 LS 4 AT 5(10) 038l e e L unl(s

(10) oA s (=

:(5) Al a2

o= ¥ oy (10) ol g (]

Sz AT )3l e A e Jaaal (o
e G )

64



Al ieas By oa 1o el gl aiad i o) sa i sasall sulee el g sl lilatie deliva £ o5
Mg&\;@b)@ﬂ\w\

Ol AS 5 b a5 s S

Aage Ciladal
Bl A il Lghn (e Slia Y a pl el Ba o o laiil aladt il Sy

o sl 5 Cagall eland) ld ol 30 A5 sl 5 Adaliall A V) 5 padiall

Adlie A8y Jleain) Jula sl i & ga yi il oSl il Slea (e salitul ST 58t Jal e

LRSI ity JUadl (35S cpm S g il oS0 RSl Jyii 01
L_\A.J(‘):uS) Ls ‘(.Lw}Iu)M;( Jaa )81(9) Lz 2ill J\)jfaj)iém _(11)clj.b}!\)w' '”lcl_”zé.alas.a\ 2
;L@Lu'”"“é)ﬁ»ggﬂiﬁé}!\jw"“ \q)ﬂ\e;éﬁhgig@j_@&',""J\ﬂ\%ﬂ\e;;w;u)gﬁ\

448 30

e ye 151 15510 o

48840

e ye |51 25515 O

448 60

—IZ|»n

L ye | sie 25 (o S

U U N PN - TN AP USSP S Y

cdial sl
ooV s g bl i ) davaa 1)
Calatl) (& Slead) g sy s e AY)

calay o Al el Al Jlea e u Al 133
o (1) ol Y laal) san 5 uad (i ilaie

4

A el AT e any (1) el SBY) laad) 5as 5 alasin

L

daiall 5

sl Sl £ fdlaa sl e

ea¥l) itz sall S e

65



LHUZ

Termékeink kialakitasa lehetévé teszi a legmagasabb mindségi, mikodtetési és formatervezési
igények kielégitését. Reméljiik, hogy szivesen hasznalja majd a PALSON uj, DIABOLO nevii,
porszivo robotjat.

FONTOS UTASITASOK

A porszivo robot kizarolag beltéri hasznalatra készlt. Alkalmazhatd, tobbek kézott, fapadld, lindleum,
ké-padloburkolat, vékony, vagy kozepesen vastag padlosziinyeg tisztitasara . Annak érdekében,
hogy On a lehetd legjobb teljesitményt hozhassa ki késziilékébsl, kérjiik olvassa el ezt a tajékoztatot
figyelmesen.

1. Mielétt a porszivé robotot bekapcsolna, gy6z6djék meg arrol, hogy az akkumulator telies mértékben
fel van toltve.

2. Nyomija le a kilbe kapcsold gombot /0 (11). A készlléken harom indit6 gombot talal (9): S, M és L
(kicsi, kdzepes és nagy) hogy be tudja allitanio a kitakaritandé szoba méretét. Az alabbi tablazatban
lathatja a szobaméreteket és az azoknak megfelelé hasznalati idétartamot:

S 10-15 m2 30 perc
M 15-25 m2 40 perc
L Tobb mint 25 m?2 60 perc

3. Amennyiben azt kivanja, hogy a porszivd robot
Egy olyan teriiléetet tisztitson meg amely kivdl
esik a takaritand¢ fellleten, Helyezze a virtualis £
fal egységet (1) a megfeleld helyre. r :

4. Ha nem j6 gombot nyom mega z inditashoz, Az idedils az. ha a viruals
kétszer kell megnyomnia a helyes gombot Ahhoz, | fal egységet az ajté mellett
hogy a készliklék miikddésbe kezdjen. helyezzilk el.

A virtualis fal egység (1) megfelel alkalmazésahoz kérjlik nézze meg az alabbi abrat:

Bekapcsold lampa Elérési kivalaszté

kapcsold

Infravérds sugarzas

Bekapcsolé gomb
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A virtualis fal egységnek (1) ketté darab (LR20) elemre van szlksége ahhoz, hogy harom lehetdségre
ossza fel az infravords sugarzas kibocsajtasanak tavolsagat, mint ahogyan azt a kovetkezd abra is
mutatja:

Tobb mint 7 méter
3-7 méter
0-3 méter

Ezek kozll a lehet6ségek kozll valaszthat aszerint, hogy hol kivan takaritani.
FIGYELEM: Kerlilje el hogy az infravords sugarzas a szemébe vilagitson

5. Amikor benyomja barmelyik indité gombot (9), révid zenét hall majd, és ezutan a porszivé robot
elkezd dolgozni.

6. Egy szokvanyos méretii helység kitakaritasahoz 30-60 percen keresztlil mikddhet. Amikor mar
kevés toltés marad az akkumulatorban, az akkumulatorszint méré (8) pirosra valt és a rendszer
automatikusan kikapcsol.

A porszivé robot hasznalata egyszer(i, és csekély karbantartasra van sziiksége. Annak érdekében,
hogy mindig jol miikodjon, kdvesse az alabbi utasitasokat:

A kivehet6 tartaly (10) tisztitasa
Két folyamat révén lehet eltlintetni a részecskéket és a szennyezédést a tartalybdl:
1. Uritse ki a kivehetd tartalyt (10):
a) Kapcsolja ki a késziléket.
b) Nyomja le a tartaly gombjat (10) és vegye ki a kdvetkezd abran lathaté médon:

e T
LA J it 3 e
: . p C o
|

c) Tisztitsa ki a tartalyt(10).

2. Tisztitsa meg a sz{irét (5):
a) Allitsa a tartalyt (10) a tetejével lefelé.
b) Nyomja meg gyengén a gombot és vegye ki a sz(ir6t (5) mint ahogy a kévetkez6 abra mutatja:
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c) Tisztitsa meg a sziirét a szennyezddésektdl (5).
d) Helyezze vissza Ujra a sz(ir6t (5) a tartalyba (10).

e) Nyomja meg gyengén a nyelvet és tegye vissza a tartalyt (10) a porszivé robotba.

Tisztitsa meg a porszivo robot késziilék kozponti keféit (12).
1. Kapcsolja ki a készliléket, hiizza ki az adapter kabelét és helyezze a porszivo robototo egy sima
fellletre, alsé részével felfelé forditva.

2. Egy csillagcsavarhizé segitségével vegye ki a rogzité csavart a jobb oldalrél, majd ezt kdvetéen
vegye ki a kdzponti kefét (12), a gumi kefét és a keféket Gsszekapcsolo részt, ahogyan azt az
alabbi abrakon lathatja:

:‘5. A kefék dsszekapcsolasa

3. Tisztitsa meg a kefék helyét , a keféken talalé szennyezddéseket és a gumikefét.

Ugyancsak tavolitsa el a keféket 6sszekapcsold rész tengelyén és fém-alapjan lerakddott
szennyez6dést (lehet, hogy ezt a miveletet nem sziikséges minden egyes hasznalatot kdvetéen
elvégeznie) ahogyan az alabbi abrak mutatjak. Ha sziikség van ra, alkalmazzon valamilyen
sikosito anyagot.
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5. Tegye vissza a helyére a kefetartdt és a keféket és hizza meg erésen a csavart.

A porszivo robot bemeneti fedelének tisztitasa (13)

1)Kapcsolja ki a készlléket. Helyezze a porszivd robotot egy sima feliletre, az alsé részével
felfelé.

2) Tegye a bemeneti tet6t (13) olyan allasba, mint ahogyan azt az alabbi abra mutatja.

3) Tisztitsa meg a porszivd robot bemeneti tetejét (13) és a ventillator formaju mechanizmust, hogy
biztosithassa a megfelel6 szelldzést.

4) Ovatosan kézelitse a robot bemeneti részét a csatlakozasi nyilasokhoz.

A o,
T II::" - "
A i
Pl

il | L

Toltés

A porsziv robotot minden egyes hasznalat utan fel kell tolteni. A tolt6 230V-on vald hasznalatra készlilt
(a feszilltség értéke mas lehet egyes kilfdldi orszagokban) és 50/60 Hz frekvenciara. Kis méretd,
kénny és stabil, és kilon ehhez a porszivo robothoz készlilt, ezért kérjlik, ne hasznaljanak mas tolt6t
a készilék feltoltésére.

A feltoltés méodja

1.
2.
3.

A porszivo robot jobb oldalén van egy csatlakozo és egy téltés szint kijelzo.

A teljes felt6ltés kb 4-5 dra alatt torténik meg.

Afeltdltés soran a porszivd robot kijelzéje égni fog, mutatva, hogy a téltés megfelelé modon folyik.
Kb 4-5 6ra mulva az akkumulator teljesen fel lesz téltve és ki kell hiizni a toltét.

Huzza ki a t6lt6t a haldzatbol amikor készen van igy elkerilheti, hogy a tulterhelés megroviditse
az akkumulator élettartamat.

FIGYELEM

1.

Atolt6 (2) amely a készllékkel egyiitt kertil eladasra, bizonyos jellemz6kkel rendelkezik, megfelelé
feszliltség, stabilitds és megbizhatdésag annak érdekében, hoghy a készilék akkumulatorahoz
lehessen hasznalni. Ezért ne cserélje fel a feltdlthetd akkumulatort (15) mas hasonlo termékkel.
Az akkumulator élettartamanak meghosszabbitasa érdekében, az elsé hasznalatot kdvetden toltse
kb 8-9 dran keresztiil, és ugyanigy jarjon el amikor hosszu idd utan hasznalja Ujra.

Az akkumulator akkor mikodik optimalisan, amikor 2-3 komplett feltoltés és lemerdlési cikluson
mar tul van.
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Az oldals6 kefe kicserélésének maodja (4)
Az alabbi abran lathatja, hogyan kell megfelelé mddon kicserélni a kefét.

[-] &

Il

.
)

il

1. Vegye ki a csavarokat, mint ahogyan az 1-es sz. abran lathato.

2. A2-es sz. abran latottaknak megfeleléen forditsa el az oldals6 kefét (4) mindaddig amig be nem
tudja dugni a csavarhuzét, lazitsa ki a csavart, vegye ki a hasznalt kefét és cserélje ki egy Ujra.

3. Forditott sorrendben tegye be a kefét és az also boritdt.

Az intelligens mozgasirany kivalasztasa

A porszivo robot intelligens vezérlés alatt all annak érdekében, hogy hatékonyan végezze feladatat,
és kikeriljon barmiféle akadalyt, illetve hogy ne essen le az asztalrdl, a 1épcso6rdl, vagy egy adott
Utvonalrol.

FIGYELEM: Tegye el a kisebb méret(i targyakat, mint pl vazakat , papirtartokat, stb amelyek leeshetnek
takaritas kdzben, mindig tgyeljen arra, hogy ne legyenek el6l amikor a takaritdshoz kezd.

Vegye figyelembe az aldbbiakat:

1. Ha a készlilék bekapcsol, de a zenei hang utan Ujra kikapcsol ez azt jelzi, hogy az akkumulator
lemertilt, és Ujra kell tolteni.

2. Ne haszndlja a készlléket vastag padlészényegen.

3. Ne hasznalja a porszivo robotot olyan helyen, ahol ruhanem, kabelek, t6rolkdzok, stb vannak,
nehogy valamibe beletekeredjenek a készUlék keféibe.
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4.
5.

Ha hosszu ideig nem hasznalta a készliléket, el6szor toltse fel teljesen.
Ha sokaig hasznalja a porszivo robotot szaraz ruhdaval torélje at, alul és felll a hasznalatot
kdvetéen.

FIGYELEM: Annak érdekében, hogy a porszivd robot a lehetd legjobban mikodjék, olvassa el az
alabbiakat az esetlegesen felmer(il problémak megoldasi modjardl:

1.

2.

Amikor a porszivé robot ellilsé kereke a lépcs6rdl leesik, hasznalja a tisztito kefét (17) vagy egy

szaraz ruhat a készulék ellls felén talalhato érzékeld fej megtisztitasahoz (14).

Ha a takaritas kdzben a porszivo robot dram nélkil marad, amennyiben az 6sszes kijelz6 S/M/L

tovabbra is ég, ez azt jelenti, hogy a robot nem megfelel6 modon mikadik. A megoldasi mdd a

kovetkezo.

a. Kapcsolja ki a készliléket, forditsa el a porszivd robotot, ellendrizze a kdzponti kefe belsejét,
hogy van-e benne esetleg valamilyen szennyezédés ami elzarhatja a kdzponti kefe kerekét, és
a késziilék ujra megfelel6en fog majd mikodni.

b. Gy6z8djon meg arrdl, hogy nincs semmiféle szennyez6das amely as készllékben felhalmozddott
és a jobb/bal kerekek kozé szorult. Amennyiben igen, forgassa meg a kerekeket, hogy
eltdvolithassa azt és a készllék ujra megfelelen fog majd mikédni

c. Amikor a tartaly teljesen tele van, Uritse ki, hogy ezzel is javitson a készilék mukodésén és
elkeriilie annak tulterhelését, nehogy a biztonsagi kapcsold kikapcsolja.

Amikor a porszivo robot elfordul eredeti poziciojabol, nézze meg nincs-e benne piszok a jobb vagy

a bal keréknél. Tavolitsa el az esetlegesen bennragadt szennyezédés-darabkakat.

Ha a virtudlis fal egység nem tdlti be megfeleld médon a blokkold funkcidjat, helyezze el megfeleld

maodon, amikor as z6ld lampa folyamatosan pislog cserélje ki a virtudlis fal egység elemét.

Ne hagyja hogy gyermekek akadalyozzak a porszivé robot mozgasat, és ne dobja le a lépcsérdl,

nehogy kar essen a készlilékben.

Ezt a terméket nem hasznalhatjak gyermekek, sem olyan személyek, akiknek fizikai, érzékszervi,

vagy szellemi allapota nem teszi lehet6vé, hogy azt biztonsagos és megfelel6 mddon tudjak

kezelni. Ugyelni kell arra, hogy gyermekek ne jatszhassanak a késziilékkel.

Ha a kabel sérlilt, azt a gyarténak, vagy a hivatalos szerviznek, illetve egy megfeleld képzettséggel

rendelkezd szerel6nek kell kicserélnie, balesetveszély elkertilése érdekében.

KORNYEZETVEDELEM

Az elhasznalt elektromos cikkeket ne dobja a szemétbe. Vigye el a lakohelyéhez legkozelebb esé
hulladékgyujté és ujrafeldolgozd kdzpontba, hogy megfelelé mddon gondoskodhassanak tovabbi
SOrsarol.

Kdszonjik, hogy bizalmaval megtisztelt minket és a mi termékiinket valasztotta.
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Uriinlerimiz, en yiiksek kalite, islevsellik ve tasarim standartlarini karsilayacak sekilde gelistirilmistir.
Yeni PALSON'In DIABOLO robot elektrik stipiirgesini begeneceginizi umuyoruz.

ONEMLI TALIMATLAR

Robot elektrik slplrgesinin sadece i¢ mekanlarda kullanimi tavsiye edilir. Digerlerinin yanisira
ahsap doseme, linolyum, karo ve orta ile ince kalinlikta halilari temizlemek igin kullanilabilir. Robot
elektrik supirgesinden en iyi sekilde yararlanmaniza yardimci olmasi igin, liitfen kullanma kilavuzunu
dikkatlice okuyunuz.

1. Robot elektrik siiptirgesini kullanmadan 6nce, pilin tam olarak dolu (sarj edilmis) oldugundan emin
olun.

2. Agma kapama digmesine (11) basin. Ug baslatma diigmesi (9) vardir: Temizlenecek oda boyutunu
segmek icin K, O ve B (kuguk, orta ve bliyiik). Asagida, oda boyutlari ve karsigelen galistirma sireleri
liste halinde yer almaktadir:

S 10-15 m2 30 dakika
M 15-25 m2 40 dakika
L 25 m2'nin (izerinde 60 dakika

3. Robot elektrik stpirgenizi istediginizin disindaki
bir bolgeyi temizlemesini istemiyorsaniz, dogru
yere sanal duvar Unitesini (1) yerlestirin.

4. Eger yanlis bir baslatma digmesine basarsaniz,
cihazin temizlemesini baslatmak igin dogdru
baslatma diigmesi (zerine iki kez basmaniz id

eal olani, sanal

gerekir. duvar Unitesini kapinin
yakinina koymaktir

Sanal duvar dnitesini (1) kullanmak icin asagidaki diyagrami takip ediniz:

Glg 1s1g1 Aralik segici anahtar

Kiziltesi dalga yayici

Gig digmesi
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Sanal duvar Unitesi (1); asagidaki resimde gosterildigi tUizere (¢ segenek halinde kizilétesi emisyonun
mesafesini bélmek lzere iki pil (LR20) kullanir:

7 metreden fazla
3-7 metre
0-3 metre

Neyin temizlenmesini istediginize bagl olarak bu se¢eneklerden birini segebilirsiniz.
UYARI: Kizil6tesi dalgalara bakmayiniz.

5. Ug baslama diigmesinden (9) herhangi birine bastiginizda, kisa bir melodi isitirsiniz, daha sonra
robot elektrikli siipirge galismaya baslar.

6. Cihazin normal blyuklikte bir odayi temizlemesi 30-60 dakikayi alabilir. Pil azaldiginda, pil
(batarya) seviye gostergesi (8) kirmiziya donecek ve sistem otomatik olarak kapanacaktir.

Robot elektrikli stiplirgenin kullanimi kolaydir ve kullanimdan sonra asgari diizeyde bakim gerektirir.
En iyi performans igin her zaman asagidaki proseddrleri takip edin:

Cikarilabilir haznenin temizligi (10)
Hazneden toz ve kiri gikarmanin iki yolu vardir:
1. Cikarilabilir hazneyi bosaltin (10):
a) Cihazi kapatin.
b) Hazne (10) lzerindeki sekmeye basin ve asagidaki resimde gosterildigi sekilde ¢ikarin:

- —
e e L
= - J wlt gt —
: & ' 10 By
_ A o A=
, |

¢) Hazneyi temizleyin (10).

2. Filtreyi temizleyin (5):
a) Hazneyi (10) bas asagi yerlestirin.
b) Digmeye hafifce bastirin, asagidaki resimde gosterildigi gibi filtreyi (5) ¢ikarin:
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c) Filtreden (5) kiri temizleyin.
d) Filtreyi (5) hazneye (10) yeniden yerlestirin.

e) Sekme (izerine hafif¢e bastirin ve hazneyi (10) robot elektrikli stiptrgesi igine yeniden yerlestirin.

Robot elektrikli siipiirgenin ana firgalarini (12) temizleyin.
1. Gucu kapatin, kabloyu adaptérden gikarin ve robot elektrikli siiptirgeyi alti yukari bakar halde diz
bir yuzey Uzerine yerlestirin.

2. Sag taraftaki vidayr sokmek icin bir tornavida kullanin, daha sonra ana firgayi (12), lastik firga ve
firca konektorinii asagidaki cizimlerde gosterildigi sekilde cikarin:

Firca konektori

3. Firganin bulundugu béimeyi temizleyin ve firga ve lastik firga igindeki artiklari temizleyin.

4. Asagidaki gizimlerde gosterildigi sekilde, mil ve metal baglanti destedi ile firgalar Gizerindeki mevcut
kiri ortandan kaldirin (her bir kullanimdan sonra bu islemi yerine getirmek gerekli olmayabilir)
Gerekirse, biraz yag uygulayin.

5. Firgalarin konektorin ve firgalari yerine yerlestirip viday sikilastirin.

74



Robot elektrikli siipiirge giris kapaginin (13) temizlenmesi

1) Cihazi kapatin. Robot elektrikli stiplrgeyi ters olarak duz bir ylizey Uizerine yerlestirin.

2) Asagidaki resimde gosterildigi gibi robot elektrikli stipirgenin giris kapagini (13) yerlestirin.

3)Dogru havalandirmayi saglamak igin, robot elektrikli siptrgenin giris kapagini (13) ve fan
seklindeki mekanizmasini temizleyin.

4)Baglanti sekmelerini robot elektrikli siipiirge giris kapagi izerine karsi gelen deliklere dikkatlice
oturtun.
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Yeniden sarj etmek

Robot elektrikli stipirge, her kullanimdan sonra sarj edilmelidir. Sarj edici, 50/60 Hz'lik bir frekansta
230V bir gerilim igin tasarimlanmistir (voltajlar tGlkeden ilkeye dedisir) ve robot elektrikli stiptirgemizin
icin 6zel olarak tasarimlanmanin yanisira kiigik, hafif ve saglamdir, bu nedenle liitfen sarj etmek igin
bagska sarj aletleri kullanmayin.

$Sarj etme yontemi

1. Cihazi kapatin. Giivenli bir yere yerlestirin.

2. Robot elektrikli stipirgenin sag tarafinda bir soket ve sarj etme gdstergesi bulunur. Toplam sarj
suresi yaklasik olarak 4-5 saattir.

3. Sarj islemi sirasinda, robot elektrikli sipirge gostergesi, cihazin dogru sekilde sarj olmakta
oldugunu gostermek tizere yanacaktir. 4-5 saat sonra, pil tamamen sarj edilmis olur ve sarj cihazi
prizden ¢ikariimalidir.

Tamamen sarj olduktan sonra, cihazin pil dmrinU etkileyebilecek asiri ylklemeyi dnlemek igin sarj
aletini fisten ¢ikarin.

UYARI

1. Bu birimle birlikte saglanan sarj cihazi (2) 6zel bir voltaj, dayaniklilik ve glivenilirlik ile tasarlanmis
olup saglanan yeniden sarj edilebilir pil ile 6zel olarak kullaniimalidir. Bu nedenle sarj edilebilir pili
(15) ya da sarj aletini diger drinleri ile kullanmayin.

2. Pilin servis 6mrinl uzatmak igin, ilk kez kullandiktan veya uzun slre islem yapmadiktan sonra
yeniden kullaniyorken onu 8-9 saat siireyle sarj edin.

3. Pil, 2-3 kez tam bosalma ve yeniden sarj etme gevrimlerinden sonra optimum performans diizeyine

ulasacaktir.
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Yan firganin (4) degistirilmesi yontemi
Uygun degistirme yontemini saglamak igin asagidaki diyagrami dikkate alin.

[-] &
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1. Vidalar Sek. 1'de gosterildigi sekilde ¢ikarin.

2. 2. Sekil 2'de gosterildidi gibi, bir tornavidayi ekleyebilir olana kadar yan firgayi (4) dondiriin, viday
gevsetin, kullanilan firgayi ¢ikarin ve yeni biriyle degistirin.

3. 3.Ters sirada firgayi ve alt kapadi monte edin

Akilli yonlendirme
Robot elektrikli siipirge, etkili ¢alistirma ve engellerden kaginmak icin ve de bir masa ya da
merdivenlerden dismesini 6nlemek icin, akillica kontrol edilir.

UYARI: Robot elektrikli stiplirgeyi kullanmadan énce, temizlik esnasinda diismesi muhtemel kaplari,
kiiglik kutulari ve benzerlerinin onun yolu tizerinden kaldirin.

Asagidaki noktalari gdz éninde bulundurun:

1. Eger sistem galisiyor ancak sesten sonra kapaniyorsa, pil diisik olabilir ve cihazin yeniden sarj
edilmesi gerekebilir.

Kalin halilar izerinde robot elektrikli stiptrgeyi kullanmayin.

3. Firgalari icinde dolasmasi muhtemel giysi, havlu ve benzerlerinin oldugu yerde robot elektrikli
stptrgeyi kullanmaktan sakinin.

Eger cihaz, uzun bir streyle kullaniimaz ise, tam olarak sarj edilmelidir.

5. Uzun streli kullanimdan sonra, robot elektrikli stiptirgenin alt ve Ustund kuru biz bez ile temizleyin.
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UYARI: Robot elektrikli stiptrgenin olanakli en iyi kullanimini elde etmek Uizere, asagidaki dogru sorun
giderme yontemleri hakkindaki tanimlamayi okuyun:

1.

Eger robot elektrikli stipirgenin 6n tekerlegi merdivenlerin kenarindan diserse, 6n tampon
lzerindeki alt sensorden (14) toz birikmesini kaldirmak igin temizleme firgasi (17) veya kuru bir
bez kullanin.

Eger robot elektrik stiplrgesine giden giig, temizleme esnasinda kesilirse ve S/M/L (K/O/B) lamba

gostergeleri acik ise, robot dogru sekilde galismiyordur. Sorun ¢ézme yontemi asagida ayrintili

olarak agiklanmisgtir:

a. Robot elektrik stipirgesini kapatip ters gevirin, merkezi firca tekerlegini engelliyor olabilecek
herhangi bir tliy birikmeleri i¢in merkezi firganin i¢ kismini kontrol edip tiim kiri ¢ikarin, cihaz
simdi dogru olarak ¢alisiyor olmalidir.

b. Sol/sag tekerlekler igindeki herhangi kir birikmesini kontrol edin. Eger varsa, kiri ¢ikarmak icin
tekeri dondurln ve daha sonra Unite artik diizgin galisiyor olmalidir.

¢. Hazne doluyken, verimliligi artirmak ve emniyetli bir kapanmaya neden olan kullanim esnasinda
asir yuklemeyi énlemek igin onu bosaltin.

Robot elektrikli siipirge 6zglin konumuna geri dondlglinde, sag ve sol tekerlekler icindeki herhangi

bir kir birikmesini kontrol edin. icinde sikigmig partikiilleri gikarin.

Egder sanal duvar Unitesi diizgiin olarak kitlenmiyorsa, yerine dogru sekilde oturmus oldugundan

emin olun; eder yesil gosterge slrekli olarak yanip sonuyorsa, Unite igindeki pili degistirin.

Cocuklarin robot elektrikli stipirgenin gegisini engellemesine izin vermeyin ve onu merdivenlerden

dlsurerek neden olacak gereksiz hasardan kaginin.

Bu Urliniin, gocuklar tarafindan ya da eger fiziksel, duyusal veya zihinsel sinirlari cihazi giivenlice

kullanmaya elvermiyorsa diger kisiler tarafindan, yardim veya denetim olmadan kullanimina izin

verilmez. Cocuklarin bu (rlin ile oynamamasini temin etmek lzere denetlenmesi gereklidir.

Eger besleme kablosu hasar gormis ise, uretici veya yetkili servis ya da yetkili bir teknisyen

tarafindan, bu nedenle bir tehlikenin meydana gelmesini dnlemek igin kablo degistirilmelidir.

GEVRENIN KORUNMASI
Artik kullaniimayan/atilacak elektrikli aletler, evsel atiklarla birlikte atiimamalidir. Bu cihaz, giivenli bir
islem icin yerel geri doniisim merkezine géturilmelidir.

Uriinlerimizi segmekle gosterdiginiz giiven igin tesekkiir ederiz.
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Ta TpoiévTa pag £xouv avaTrTuxBei Katd TéTol0 TPATTO WOTE VO TTANPOUV Ta UPnAGTEPD TTPOTUTIA
ToI8TNTag, AEIToUpyIKOTNTAG Kal axedlaopou. EATi(oupe va xapeite Tnv Kaivoupia oag nAEKTPIKA
okoUTa poutét DIABOLO de PALSON.

ZHMANTIKEZ OAHTIEZ

ZuvIoTaTal n atroKAEIOTIKA XPAON TNG NAEKTPIKAG OKOUTIOG POMTIOT O€ ECWTEPIKOUG XWwpoug. Mopeite
va TN XpnoipotoinoeTe yia va kabapilete petagl dAAwv, 0Aiva ddmeda, AivoTamnTeg, TTAKAKIO Kal
XOVTPEG 1| MECQIOU TTAXOUG WOKETEG. TpoKeIuévou va emw@EANBEITE GTO PEYIOTO OTTO TNV NAEKTPIKA
okoUTIa POUTTIOT 0ag, TTapakaAeioTe va dIaBACETE TIPOTEKTIKG TO TTAPOV EYXEIPIOIO AsiToupyiag.

1. Tpotou Béoete o€ Aeimoupyia TNV NAEKTPIKK oKoUTTa POUTIOT £Ea0QaAioTE OTI N PTTOTapIa Eival EVIEAWG
(QOPTIOUEVN.

2. TatAoTe 10 KoupTti 1/O (11). Ydpyouv Tpia kouutd évapéng Tng Aeimoupyiag (9): S, M kai L (uikpo,
peoaio kal PeydAo) yia va emAEgeTe To péyeBog Tou dwpartiou Tou emBupeiTe va KaBapioete. ZTn
OUVEXEID aTTapIBpoUvTal oI HIACTACEIS TOU BWHATIOU Kal 0 QVTIOTOIXOG XPOVOG AsiToupyiag:

S 10-15 m2 30 Aetrrd
M 15-25 m2 40 AettTd
L peyaAuTepo amo 25 m2 60 AeTrTd

3. ZemepimTwarn ou 0ev BEAETE ) NAEKTPIKK oKOUTT
POUTTOT va KaBapioel éva anueio TTou BpiokeTal
EKTOG TNG TrEPIOXNG TTOU ETTIBULEITE VO KaBaPIOETE,
TOTTOBETAOTE TN POVADA |E TG YUBAIVA TOIKWHATO
(1) otnv KaT@AANAN Bé0nN.

|Ih"

4. e mePITITWON TTOU TIATAOETE €va AavBaopévo To i5avi B frav va TomoBEToETE

koupTi évapgng g Aertoupyiag, 6a Tpémel va ™ povéda pe To yUGAIva TolK@uaTa
TratioeTe dUO Qopég To AAAO KoupuTTi Evapéng Tng KoMnta otV TopTa

Aerroupyiag €101 WOTe va apyioer va kabapidel n
OUOKEUN.

Ma va XpnoIPoTToInaeTe T povada pe Ta YudAiva Toixwpata (1) peAetioTe To akdhouBo ayédio:

Suwrevi) évdeign

g AiokdTrTNG £TMAOYAG
€VEpyOTTOiNONG

NG ePEAeIag

MopTég Kupdtwy
uTTEPUBPWY
KoupTri evepyotoinang
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H povdda pe Ta yudhiva toixwpara (1) xpnoidotrolei 8o ptratapieg (LR20) yia va diaipei Tnv ammdoTacn
EKTTOPTIAG UTTEPUBPWY O€ TPEIG TIAOYEG, OTTWG akpIBWG TTapouaiddeTal aTo akdhoubo axEdIo:

MeyaAutepn amé 7 uétpa
3-7 pétpa
0-3 pérpa

Mrropeite va emAECETE Wi aTrd auTég TIG emAOYEG avahoya pe To TI BEAETE va KaBapioeTe.
MPOZOXH: ®povrideTe WOTE TO KUPOTA UTTEPUBPWY VO UNV £pXOVTaI O€ ETTAPH UE Ta PdTIa.

5. KdBe @opd mou ataTe kaTmolo atmo Ta Tpia KoupTd Evapéng Tng Asitoupyiag (9), Ba akolyeTal pia
oUvTopn peAwdia kal oTn ouvéxela Ba TiBeTal oe Asitoupyia n NAEKTPIKA GKOUTIO POUTTOT.

6. Mropei va Bpioketal o€ Aeitoupyia 30-60 AemrTd yia 10 KOBApIoUa £vOG dwpATIOU KavOVIKOU
peyéBoug. Otav amopével Aiyn utatapia, n évdeitn Tng otabung e (8) Ba yiveral kOKKIvVN kai T0
oUoTnua Ba aTmevepyoTToIEITaI QUTOUATA.

H nAexTpikf okoUTIa pOTTOT €ival UKOAN aTn XpAon kai atraitei Pikpd Babud cuviipnong UoTepa Ao
M xpAon Tne. MNa va e§ao@aliocte Tv KaAUTepn duvarh amddoon Ba TPETEN va akoAoUBEiTE TTAVTOTE
TIG TTapaKATW dIAdIKATTEG:

KaBapioudg Tou amoomwpevou doyeiou (10)
YTapyouv dUo diadikaaieg yia Ty eEaAeIpn Twv cwuamdiwy Kal NG BPopIdg Tou doxeiou:
1. AdeidoTe 10 amooTiwyevo doxeio (10):
) ATTEvepPYOTTOINOTE T CUOKEUN).
B) Miéate To TITEPUYIO TOU Boyeiou (10) kal aQAIPETTE TO OTIWG TIEPIYPAPETAI OTIG TTAPAKATW EIKOVES:

i —
oy o it ot —
i |'. 1.' :l | ‘\:. k
Y | .I L — i

y) KaBapioTe 1o doyeio (10).

2. KabBapioTe 10 QiATpO (5):
a) TommoBetrioTe TO doyeio (10) pe T0 OTOMIO TIPOG TA KATW.
B) MatAoTe EAaPPWG TO KOUPTTI, aQaIpéaTe TO QIATPO (5) OTTWG TTEPIYPAQETaI 0TO aKOAoUBO OXEBIO:
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KaBapioTe 10 QiATpo atmd Tuxov Bpopiés (5).
TomoBetroTe Eava 1o QiATpo (5) oTo Soxeio (10).

€) MéaTe eAappwg 1o TITEPUYIO Kal ToTToBeTACTE avd To doyeio (10) oTnv NAekTPIKK oKOUTTa.

KaBapioTe 1o KUpla BoupTodkia (12) Tng NAEKTPIKAG GKOUTIAG.

1.

ATrevepyoTroINOTE T OUOKEUN, BYAATE TO KOAWDIO aTTO TOV TTPOCAPKUOYEQ KAl TOTTOBETAOTE TNV
NAEKTPIKA okoUTTa O ia ETTITTEDN ETMIQPAVEIN KATA TETOIO TPOTTO WOTE TO KATW PEPOG TNG Va KOITALEl
P0G Ta TTAVW.

XpnoipotoiaTe éva ataupokatadpido yia va agaipéoete Tn Oe€id Bida oTepéwang, oTn CUVEXEIR
agaipéaTe T0 KUpIo BoupTadii (12), To AaaTixévio BoupTadki kai Tov GUVOEGHO TTOU KPATA EVWEVa
10 Bouptodkia, OTTwG TEpIypd@eTal oTa akdhouba oxEdia:

ZUvOeoOG TToU KpaTd
EVWHEVA Ta BoupToaKIa

- T

KaBapioTe Tov BGAapo oTov otroio Bpioketal 7o BOUPTOGKI, TO UTTOAEIUATA TTOU UTTAPXOUV OTO
Bouptadki Kai T0 AaaTIKEVIO BOUPTOAKI.

E¢aheiyte T Ppopid ammod Tov Gfova, 10 PETAAIKG OTAPIYUO TOU GUVOECHOU Kal Ta BOUPTOGKIa
(uttGipxel TO EVOEXOMEVO Va NV XpeIGleTal va eKTEAEITE auTh TN AsiToupyia UoTepa aTd kGBe xprion)
ME TOV TPOTIO TTOU TTEPIYPAQETaI OTa akOAouBa oxéﬁla. Ze TIEPITITWON TTOU KPIVETQI ATTOPAITATO,
XPNOIHOTTOIRGTE Aiyo AITTavTIKO.

H’HI

r:ff.‘,\\
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5. TomoBetAoTe {ava Tov 0UVOECHO TTOU KPOTA EVWHEVA Ta BOUPTAAKIQ Kol Ta BoupTadkia oTn Béon

TOUG Kal o@iyETe TN Bida.

KaBapioudg Tou katrakiol €10680u TG nAekTpIKAg okoUTag (13)

1) AmevepyotroifaTe Tn ouokeun. TomoBeTAOTE TNV NAEKTPIKA OKOUTIa O€ pia eTTiTedn em@aveia
kaTd TETOI0 TPOTTO WATE TO OTOMIO Va KOITACEI TTPOG TO TTAVW.

2) TomroBeTOTE TO KOTIAKI €10000U TNG NAEKTPIKNAG OKOUTIAG POUTIOT (13) pe Tov TPOTIO TTOU
TePIypageTal aT0 akdAoubo oyédio.

3) KaBapioTe 10 KOTTAKI 10600U TNG NAEKTPIKAG OKOUTTAG POUTTOT (13) Kail TOV UTTO JOop@r| avepioTpa
MNXQVIOHO TTPOKEINEVOU va EA0QAAIOETE Evav OwaTo eEaEPITHO.

4) InKwaoTe Pe TPoooxn TIG YAWTTIOEG OUYKPATNONG TOU KOTTAKIOU €10080U TNG NAEKTPIKAG OKOUTTAG
POWTTOT £WG Ta avTIoTOIXO OKPOQUOIA.

o %
k II::" r k.

W 1}

i 1E

®oprion

Oa TpéTel va QopTICETE TNV NAEKTPIKF OKOUTIO UaTepa atro KABe xprion. O @opTIoTAG £xEl OXEDINOTE
yla pia 1éon TG Tagewg Twv 230V (n Téon eival SIOQOPETIKA GE OPITUEVES XWPES), KAl Wia guxvetnTa
NG TagEWs Twv 50/60 Hz, eival YIKpAg, EAa@pUg kal aTaBePOG, EVW £XEI OXEDIAOTE VIO TN GUYKEKPIPEVN
NAEKTPIKI) OKOUTIO POMTIOT, yI' aUTO TOV AGYO TTOPOKAAEIOTE va Unv XPnoIKOTIOIEiTE GAAOUG QOPTIOTEG.

MéBodog emavagpopTiong

1.

2.

3.

ATrevepyoTToIfoTe TN oUOKeUr|. TOTTOBETAOTE TN O€ £va a0QOAEG HEPOG.

Z1n 6e€id TAEUPA TNG NAEKTPIKAG OKOUTIOG POUTTOT, UTTAPXE! Wia ouvdeon Kal pia EvOEIgn Tng
0TdBuNG NG eTavapopTIong. H ouvolikA Trepiodog eavapopTiong eival Tepitrou 4-5 WPEG.

Katd 1n S16pkeIag TnG emavapopTiong eival avauuévn n EvOeiEn g NAEKTPIKAG OKOUTIOG POUTTOT
UTTOONAWVOVTAG TN QUCIOAOYIKF ETTAVAPOPTION TNG CUOKEUNG. "YoTepa atmoé 4-5 Wpeg n Pmmatapia
Ba Exel poprioel TARPwWG Kal Ba TTPETTEN va aTTOCUVOETETE TOV QOPTIOTA OO TNV NAEKTPIKA TTPia.
ATTOOUVOEDTE TOV QOPTIOTH OTTO TNV NAEKTPIKI TTPICa TN OTIYMN TTOU TTPETTEI ATTOPEUYOVTAG KAT auTO
TOV TPOTTO Yio EVOEXOPEVN UTTEPPOPTWON, N OTTOI UTTOPET va eTTNPEATE TN SIGPKEI TG UTTATAPIAG.

NMPOZOXH

1.

O @opTIoTAG (2) TTOoU GuTTEPIANAUBAVETAI E QUTH TN HOVASK TTAPOUCIALEl OPITUEVA OUYKEKPILEVD
XapakTnPIoTIKG, OTTwG €ival yia TTapddelypa éva eupl @doua Tdong, oTabepdtnTa kai aflomoTia
600V apOoPa TN XPrON TOU € GUVOUACUO WE TNV ETTaVAQOPTICOUEVN pTTaTapia TG ev Adyw Jovadag.
Aev Ba TTPETTEI ETTOUEVWG VO OUVOUALETE TNV £TTAVOPOPTICOUEVN pTTaTapia (15) Kal Tov QopTIoTH HE
GMa TTpoidvTa.

MNa va mapareivere T didpkeia (whg TG pTmatapiag Ba TPETTEl va TN QopTioETE yia 8-9 wpeg UaTepa
a6 TNV TTPWTN XPAoN TNG A O€ TTEPITITWON TTOU TNV {AVOXPNOIKOTIOINCETE UOTEPA ATTO EVal eYEAO
XPOVIKS 1doTnua adpAaveiag.

H pmatapia Ba @rdoel To emitedo TG Péyiotng duvarig amddoong dtav Ba Tpayuatotroindouyv 2-3
oAokAnpwpEéVol KUKAOI OPTIONG Kal atroQopTIoNg.
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MéBodog avTikardaTaong Tng mAaivig ouptaag (4)
MapatnproTe 10 ak6AouBo ax£DI0 TTPOKEIEVOU Va Eaa@aAioeTe TNV KATAAANAN uéBodo avTikaTdoTaong.

a &

Il

.
)

il

1. AgaipéoTe TIG dUo Bideg OTWG TTEPIYPAPeTal OTO ZX. 1.

2. Omwg Teplypd@eTal 010 ZX. 2, TEPIOTPEWTE TO TAIVO BoupTadKi (4) €wg OTOU va UTTOPEITE VO
€I0GYeTE TO OTAUPOKATOGPRISO, Eeo@iyEte TN Pida, aaIpéaTe TO XPNOIUOTIoINUEVO BOuPTadKI Kal
QVTIKOTOOTACTE TO JE v KavoUplo.

3. ZuvappoAloynaTe 1o BoupTadki Kal TO KATW KATIAKI e TNV avTiBeTn oelpd.

Emiloyn Tng £§utrvng Siadpopng
H nAekTpiki okoUTTa pouTTT SlaBETEl CUTTN A EGUTTVOU EAEYXOU £T01 WOTE Va AEITOUPYET ATTOTEAETHATIKG
Kal va aTro@edyel OTIOIOdATIOTE EUTTOIO 1 VO NV TTEQTEI ATTO KATTOIO0 TPATTE]), OKGAA i DIGGPOHO.

MPOZOXH: ApaipéaTe TUXOV MIKPG avTiKeideva OTrwg eival Bada, peydAa kaAdBia axprioTwy, KAT, Ta
oTroia PTTopei va Trécouv Katd 1o kabdpioua, yr' autd Ba TTpETel va amopakpuvBoUv TTpoToU apxioel
va AeIToupyei N NAEKTPIKR OKOUTTO POMTTOT.

Oa pétel va Aaupavete uréyn Ta akéhouba onueia:

1. Z& TEPITITWON TIOU N OUCKEUR €ival evepyoTroinuévn aAd arevepyotroinBei a@doTou aKouaoTei n
peAwdia, ptropei onuaivel 6Tl atropéver Aiyn prratapio kai 0Tl TTPETTEl v QOPTIOETE T CUCKEUT).

2. Mnv xpnoIUOTIOIEITE TNV NAEKTPIKF) OKOUTIA POUTTOT GE XOVTPEG HOKETEG.

3. AmoeuyeTe TN XPON TNG NAEKTPIKAG OKOUTIOG OE PEPN OTTOU UTTAPXOUV OVTIKEIUEVD OTTWG POUXQ,
KaAWdIa, TIETOETEG KATT., TA OTTOION PTTOPET VOl HTTEPSEUTOUV OTA BOUPTAAKIO TNG NAEKTPIKAG GKOUTTAG
POTIOT.
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Ze TEPITITWON TTOU OEV TNV EXETE XPNOIUOTIOIRCE! YIo HEYGAO XPOVIKO O1G0TNHa Ba TTpETTel va EXEl
QopTioEl EVIEAWG.

A@OTOU EXETE XPNOIUOTIOIRTEI TNV NAEKTPIKK) OKOUTTA POUTTOT yia éva PEyGAo Xpoviko didaTnua, Ba
TIPETTEI VA XPNOIUOTIOINOETE €va OTEYVO TTOVi yia va KaBapioeTe TO EMAVW Kal KATW WEPOG TNG.

MPOZOXH: Mpokeluévou n NAEKTPIKA OKOUTION POUTIOT Va 0aG TIPOCQEPE! it KaAUTEPN uTnpETia, Ba
el va dlafdoete TNV akdAoubn TTeplypa@n OXeTIKG e T owaoTh péBodo eTriluang Twv d1I0QOpWY
TTPOBANUATWY:

1.

Z¢€ TEPITITWON TTOU 0 PTTPOCTIVEG TPOXAG TNG NAEKTPIKAG OKOUTIAG POUTIOT TTECEI ATTO TIG OKAAEG Ba
TPETTEl Va XPNOIUoTToIRoETE TO BoupTadki kaBapiopoU (17) ) éva aTeyvd Travi yia va a@aipéCETe T
oKOVN amrd TV KEPAAN Tou E0WTEPIKOU aioBnTrpa (14) Tou UTTPOCTIVOU TTPOCTATEUTIKOU.

Z& TTEPITITWON TTOU N NAEKTPIKK) GKOUTIO POUTTOT UTTOOTET TITWON TAONG VW eKTEAE Evav KabBapiopd

Kau gival avappéves OAeG o1 QuTeveEG evdeiteig SIMIL, onuaivel 0TI n CUOKEUN BV AEITOUPYET KAVOVIKA.

H Aemrtopeprig péBodog emiluong Twv TTPOBANUATWY Eival auTr TTOU TTapaTiBeTal TTapakdTw.

a. ATTEVEPYOTIOIROTE T CUCKEUR, TTEPIOTPEWTE TNV NAEKTPIKF) OKOUTIO POTIOT, EAEYETE TO EOWTEPIKG
NG KEVTPIKAG BoUpTaag TIPOKEINEVOU VO BEITE EQV £XEI GUGOWPEUTE KATI 1) TIOAU XvoUdI, Ta OTToi0
MTTAOKAPOUV TOV TPOXO TNG KEVTPIKAG BOUPTONG, apaipéaTe T BPOUIA Kal | CUCKEUR Ba ouveyioel
va AItoupyei Kavovikd.

B.ECaogahioTe 0TI Oev €xEl CUCOWPEUTEI PPOMIA TTOU VO EIOKWPET OTO E0WTEPIKO Tou de€lou/
apIoTEPOU TPOXOU. ZE TTEPITITWON TTOU £XEI OVTWG CUCOWPEUTEN BPOpId, TTEPIOTPEWTE TOV TPOXO
yia va TV eEaAeipeTe Kal 0Tn guvéxela Ba Asitoupyei owaTd n povada.

y. Otav yepicel 1o doxeio, @POVTICETE va TO AdEIBLETE £TO1 WOTE VO BEATIWVETAI N ATTOTEAECHOTIKOTNTA
TNG OUOKEUNG Kal i evOexOuevn uTrep@OPTION KaTd Tn AEIToupyia TNG va Pnv ETTIQEPE! TV
aTTEVEPYOTTOINGN AOQAAEIag.

Otav n nAekTpIKA OKOUTIO POUTTOT ETIOTPEPEI OTNV APXIKN TNG Béon, Ba TTPETE va eAEyETE €dv

¢xel ouoowpeuTei Ppopid atov de€id N apioTepd TPOXO. ATTOUAKPUVETE T OWHATIOIO TTOU EXOUV

MTTAOKGPEI OTO ECWTEPIKO.

Zg TIEPITITWON TTOU N povada Ye Ta YUAAIVa TolXwuaTa Ogv eKTEAE TN AeiToupyia eutrAokng Ba

TIPETTEI VO TNV TOTTOBETEITE CWOTA, EVW OTAV N TTPACIVN EVOEIKTIKA Auxvia avaBoofrivel ouvexoueva

Ba TPETTEl VO QVTIKATAOTACETE TV PTTATOIC TNG HovAdag We Ta yudAiva ToIxwUaTa.

®povriete woTe Ta TaIdIG va unv Tapeutodifouv T dIEAEUCN TG NAEKTPIKAG OKOUTIAG POUTIOT Kal

pnv v TpapaTe omd TIG OKAAEG £T01 WOTE VO PNV TTPokaAolvTal TEPITTEG BAGBES OTNV NAEKTPIKA

okoUTIa POTTOT.

AuTé 10 TTPOIGV dev ETITPETTETAI VA XPNOIWOTIOIETaI Xwpig €TTiBAwn i BorBeia atmd vATIa f) GAAa

GTOUO AV N QUOIKI A TTIVEUPATIKA KATAOTAOH TOUG TO EUTTOBICEI VO TO XPNOIKOTIOICOUV PE OOQAAEIQ.

Ta maudid Ba wpétrel va BpiokovTal ud TV eTiBAEWn KATTOIOU TTPOKEIMEVOU VO UnV TTaifouV pE TO

€V AOyw TTPoIoV.

Ze TEPITITWON TTOU TO KOAWDIO PEUNATOG £X€EI UTTOOTET {nUId, Ba TpéTTel var avTikaBioTaral oo Tov

KOTAOKEUAOTH 1j aTT0 £60UaI0d0TNUEVO TEXVIKO GUVTAPNONG i TTO EUTTEINO TEXVIKO TTPOG OTTOQUYNH

KIVOUVWV.

MPOZTAZIA TOY NEPIBAAAONTOZ

Ta oTmoppITITOUEVa NAEKTPOVIKG TTPOIOVTa dEv Ba TIPETTEI va ATTOPPITITOVTAI [E TO OIKIOKA atroRANnTa.
Oa TPETTEl va PETAPEPETE TNV €V AOYW GUOKEUN OTO TOTTIKO KEVTPO OVAKUKAWGNG TOU yia Wiok ao@alq
emegepyaaia.

206 euxapIoToUWE yia TNV EUTTIOTOaUvN TTou pag deifate emAEYOVTaG £va aTTé T TIPOIOVTA Hag.
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Disposicion sobre los equipos y antiguos (Apl en la union
Europea y en otros paises europeos con sistemas de recogida selectiva)

Este simbolo, en un producto o en un paquete, indica que el producto no puede ser tratado
como un residuo doméstico. Por el contrario, debe depositarse en un punto de recogida
especializado en el reciclaje de equipos eléctricos y electronicos. Al hacer esto, usted ayuda
a prevenir las potenciales consecuencias negativas que pueda sufrir el entorno y la salud
humana, que podrian producirse si este producto fuera desechado de forma incorrecta. EI
reciclaje de materiales ayuda a conservar los recursos naturales. Si desea mas informacion
acerca del reciclaje de este producto, contacte con la delegacion de su ciudad, con el servicio
de recogida de residuos o con la tienda en la que adquiri¢ este producto

Disposal of old Electrical &
Union and other European countries with separate collection programs)

This symbol, found on your product or on its packaging, indicates that this product should
not be treated as household waste when you wish to dispose of it. Instead, it should be
handed over to an applicable collection point for the recycling of electrical and electronic
equipment. By ensuring this product is disposed of correctly, you will help prevent negative
consequences to the enviroment and human health, which could otherwise be caused
by inappropiate disposal of this product. The recycling of materials will help to conserve
natural resources. For more detailed information about the recycling of this product, please
contact your local city office, household waste disposal service or the retail store where you
purchased this product.

the Pt

Disposition concernant les anciens équipements électriques et electromques

g van i en (voor Ianden in de Europese
Unie en andere E landen met voor de ing van afval)
Dit symbool op een pruduct of de verpakking van een product geeft aan dat het product niet als
gewoon mag worden 1. In plaats daarvan moet het product worden
aangeboden bij een speciaal daarvoor ingericht verzamelstation, zodat het product geheel of
gedeeltelijk kan worden hergebruikt. Als u het product op deze manier voor afvalverwerking
aanbiedt, voorkomt u mogelijke schadelijke gevolgen voor het milieu en de volksgezondheid.
Het recyclen van materialen draagt bij aan het behoud van natuurlijke bronnen. Neem voor
meer informatie over het hergebruik van dit product contact op met de gemeente, de dienst

ing in uw of de winkel waar u het product hebtgekocht.

Aidragn oxerikd e Toug mohaiolg Kul

Eupuwiadh évioon ke péoa oe e cupwniakés Xipes pe ouoTripara g exkexniis ouykoiic)
AuTé 1o aUpBoho, péoa ot éva TIPoIOV 1 péca o€ Eva TrakETo, Beixvel OTI TO TIPOIOV Bev PTTOPE Va QVTIHETWTIOTE!
OTIWG €va OIKIaKG UTTOAEIppa. AvriBera, Tpémer va kararebel péoa oe éva €1BIkG onpieio TG ouyKopidig TTou
£xel eidIkeuBei oTnV avakUkAwon NAEKTPIKWY Kal Twv NAeKTpoVIKWY eE0TAIoGV. Kavovtag auto, ot Bondare
£101 WOTE Vo amoTpamolv of QOBEPEG APVNTIKEG GUVETTEIEG OTI OTToeG  UTTopei va uToBAnBei o TrepiBaihov
Kal ) TayKoopial Uyefd, o omoieg Ba propoUoav va TrapaxBolv edv auto To TIPoIGV eike aToppIgBET pe TpoTIO
avakpiBii. H avakikAwon Twv UNikdv BonBd oTo va auvinpolvTal ol guaikoi épol. EGv emBupeite Trapamévw
TANPOYOPNaN OXETIKG pe TNV avakUkAwon autod Tou TIPOIGVTOG, va EABETE GE ETTAQH He He TV VTITPOCWTEiX
NG T6ANG 0ag, He TV UTIPETTa TG GuyKoWIBAG Twy UTToAEIpGTWY f KE To payadf péoa oTo omoio ayopdoate
QUT6 10 TTPOIGY.

uéoa oty

il 06 CBO CPOK P n

(applicable dans I'Union Européenne et dans d’autres pays p avec des
systémes de collecte séparés)

Ce symbole sur le produit ou sur son emballage indique ce produit ne sera pas traité comme
perte ménageére. Au lieu de cela il sera remis au point de collecte dédié pour le recyclage de

B 7 COl03e U APYrUX eBPONeACKMX CTPaHax Ans cucTeM
Ppa3penkHoro c6opa v yTUNN3aLMM OTXOAOB).
[laHHbIfi CUMBON, HaHeCeHHbIii Ha W3ZENMe UMM Ha €ro YNakoeKy, O3HaJaer, YTo ¢
v3fenvueM Henb3s o6paLLaTbcsi Kak C OBbI4HbIM GbITOBBIM MYCOPOM, a CriedyeT caasaTb

I'équipment électrique et électronique. En s’assurant que ce produit est trié et jeté t,

vous contribuerez & empécher de potentielles consequences négatives pour 'environnement
et la santé humaine, qui étre p q par la ion de rebut
inadéquate de ce produit. La réutilisation des matériaux aidera & conserver les ressources
naturelles. Pour des informations plus détaillées sur la réutilisation de ce produit, vous pouvez
contacter votre mairie, la société de collecte et tri des rebuts ménagers ou le magasin ol vous
avez acheté le produit.

Eliminagédo de eléctrico e usado (apli
e noutros paises europeus com sistemas de recolha separada)
Este simbolo, aposto no produto que adquiriu ou na respectiva embalagem, indica que este
produto ndo deve ser tratado como lixo doméstico quando chegar a altura da sua eliminagéo.
Em vez disso, deve ser entregue num ecoponto que realize a reciclagem de equipamento
eléctrico e electronico. Ao assegurar que este produto é correctamente eliminado, estara a
ajudar a prevenir potenciais consequéncias negativas para o ambiente e para a saude, as
quais poderiam advir de uma eliminagéo incorrecta do produto. A reciclagem de materiais
ajuda a conservar os recursos naturais. Para oes mais sobre a reci

deste produto, contacte os servigos da sua area de , 08 servicos de
recolha de residuos domésticos ou a loja onde adquiriu este produto.

na Unido Europeia

Entsorgung von alten Elektro- und Union
und anderen Léndern mit

Dieses Symbol auf dem Produckt oder auf der Verpackung bedeutet, dass dieses Produckt
nicht wie Hausmiill behandelt werden darf. Stattdessen soll dieses Produkt zu dem geeigneten

Entsorgungspunkt zum Recyclen von Elektro- und Elektromkgeraten gebracht werden W\rd das

(giltig in der

B HbIl1 MYHKT aneMa AMNEKTPUYECKUX W BMEKTPOHHBIX MPUBOpoB Anst
ero Awer Coby 370 MpaBuno, Bbl NOMOraeTe NpeAoTBpaTUTL
BO3MOXHbIE mpmuarenbnble MOCNEACTBUSA Ha OKPYXAlLLyl0 CPEy U 310POBbE MO,
KOTOPbIE MOTYT BO3HUKHYTb, €CNM 3TO M3denue GyneT BbIGPOWEHO OBbIUHBIM MyTem.
Yl COXp: pecypcos. [Ins nonyyeHns
[IONONHNTENBHOI MHGOPMALMK 06 YTUNM3AUWK AaHHOTO M3aenus oBpaTUTeCh K FOPOACKUM
BracTaM, B Cryx6y c6opa GbITOBbIX OTXOA0B UMW B MaraauH, e Bbl NpuoGpenu atot npubop.
(AT A ol ey ) Al gl 8 pastt) Ll 455 Y5 Al i) o puingt 843
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il 4 2y i3 A Jaall f Tl pan o A gl gl liting il dea) po i€ il
Ez a jelkép régi és i é ly 6 (Az Eurépai
Unié allamaiban és egyéb, szelektiv djté 6 eurdpai

allamokban alkalmazhat6).

Ha ez a jelkép terméken vagy csomagolason Iathalo aztjelzi, hogy az adott terméket nem lehet hazi
hulladékként kezelni, hanem és ésére szolgalo specidlis
hulladé 6 helyen kell hagyni. Ezéltal On hozzajérul a negativ kivetkezmények megelézéséhez,

Produkt korrekt entsorgt, helfen Sie mit, negativen L 1 und
vorzurbeugen, die durch unsachgeméfe Entsorgung verursacht werden kénnten. Das
Recycling von Material wird unsere Naturressourcen erhalten. Fir nahere { liber

melyeket a komyezel és az emberi egészség szenvedne a hulladék helytelen kiselejtezése esetén.
A o

das Recyclen dieses Produktes kontaktieren Sie bitte Ihr lokales Biirgerbiiro, Ihren Hausmiill
Abholservice oder das Geschéft, in dem Sie dieses Produkt gekauft haben.

Smaltimento dei rifiuti elettrici ed elettronici (applicabile nell’'Unione Europea e negli altri
paesi europei con servizio di raccolta differenziata)

Il simbolo presente sul prodotto o sulla sua confezione indica che |I prodotto non. verra
trattalo come rifiuto ico. Sara invece al centro

elosegm a lermeszen forrasok megorzését. Amennyiben e termék
tovabbi aciora van sziiksége, forduljon varosa képviseletéhez,
a hulladékgy(ijté szolgalathoz vagy az iizlethez, ahol a terméket vasarolta.

Eski elektrikii ve elekironik malzemelerle ilgili uygulama (Awupa Blﬂlglnde ve dier Avrupa {lkelerinde
uygulanmakta olan geri ddnillgim amagli olan atk aynm ve geri ddndgtim sistemi).
Bir driin ya da bir paket uzennde yeralan bu sembol; bu Uriiniin konut alanlarinda dretilen herhangi bir

per il riciclo dei rifiuti elettrici ed elettronici. Assicurandovi che il prodotto venga smaltito in
modo adeguato, eviterete un potenziale impatto negativo sull'ambiente e la salute umana,
che potrebbe essere causato da una gestione non conforme dello smaltimento del prodotto.
Il riciclaggiodei materiali contribuira alla conservazione delle risorse naturali. Per ricevere
ulteriori informazioni piti dettagliate Vi invitiamo a contattare I'ufficio preposto nella Vostra
citta, il servizio per lo smaltimento dei rifiuti domestici o il negozio in cui avete acquistato
il prodotto.

Hapes6a oTHOCHO eneKkTpuueckute Te ypeau, ot
(npunoxuma B8 EBponeiickus Cbio3 M B APYrM eBPONeNCKM CTPaHM ChbC CUCTEMM 3a
pasaenHo cbbupaHe Ha oTnagbLK)
To3u CAMBO, NIOCTABEH Ha a/IEH NPOAYKT WM ONaKoBKa, 03Ha4aBa, Ye MPOAYKTLT He MoXe Aa
6Gbae TpeTMpaH 3aeaHo C AOMaKMHCKUTe oTnaabuy. Tolt TpsibBea Aa ce CbxpaHsisa B creumanto
[Ieno 3a PeLMKNMPaHe Ha eNleKTPUYEcKM 1 enekTPOHHM ypeay. Cnassaiiky ToBa M3UCKBaHe,
Bue CBAQ“CTEBTS 3a npepoTeBparABaHe Ha eBEeHTyanHWTe HeratueBHU nocneauuun 3a
OKOfHATa CPe/1a 1 YOBELLIKOTO 3apaBe, B Cllyualt Ye Toan NpoaykT Gb/ie u3saieH ot ynotpeba
F Ha 3anassa Te pecypcu. Ako vckaTe aa
nony4uTe noeeve OTHOCHO Ha TO31 NPoAYKT, 0GbPHETE Ce KbM
npeAcTaBuTeNcTBoTo BbB Bawwms rpag, kbM cnyxbara 3a cbOupaHe Ha oTnagbLyM UK KbM
TBPrOBCKYA 0BEKT, OT KOWTO CTe KyMUAM MpoayKTa.

®

atik gibi deg gi anlamina jir. Bunun aksine, geri dontistim amagli olarak, bu tir
eleklnkh ve elektronik malzemelerin atilmast igin 6zel olarak belilenen noktalara birakiimasi gerekmektedir.
Siz, bu sekilde davranarak, bu malzemelerin uygun olmayan sekilde atiimasi durumunda cevre ve insan
sagligi tizerinde olugabilecek olan olasi negatif sonuglarin ortadan kalkmasina yardim etmis olacaksiniz.
Geri doniisim amagli olarak, bu malzemelerin, atilmalart igin aynimig olan atik ayrim alanina birakiimas,
dogal kaynaklarin korunmasina yardimei olmaktadir. Eger, bu malzemenin geri doniisiim amagli olarak
atilmasi ile ilgili olarak daha fazla bilgiye sahip olmak isterseniz; yasadiginiz bolgenin mahalli yonetimleri ile,
atik toplama merkezleri ile ya da bu makinay1 satin aldiginiz satis merkezi ile baslantiya geginiz.

Pol. Ind. Les Ginesteres - C/ Hostalets, 2-4-6
08293 Collbato - Barcelona (Spain)

Tel. Clientes/Customers: +34 902 109 041

Tel. +34 93 777 98 50 - Fax +34 93 777 93 07
www.palson.com e-mail: palson@palson.com

Desarrollado en Espafa, fabricado en China.

Developed in Spain, made in China,



